KALEPAR
KLP-01

Arag Tasiyici Katari

«Tum Tip Araclar »

Kullanim Kilavuzu

Uriinlerini gelistirmeyi saglamak amaciyla Kalepar bu kilavuzda tanimlanan
materyalleri degistirme hakkini sakl tutar
KALEPAR-2024

Posta adresi : FlugplatzstralRe 39 Posta adresi : Ferizli OSB
48531 Nordhorn, Almanya Mahallesi 2.Cadde No:24/1
FERIZLI /| SAKARYA

KALEPAR GMBH
Tel.: (+49) 5021 8536490 Tel.: (+90) 2624 503 15 42
Faks : E-mail: info@kalepar.com

E-mail : info@kalepar.de



KALEPAR
KLP-01

ONSOZ

Bu nakliye ekipmaninin sorunsuz ve guvenli bir bigimde kullanimi igletme talimatlari ve glivenlik
kurallari hakkinda bilgi sahibi olunmasini gerektirir.

Bagli durumda olmayan romorkun yuklenmesi veya bosaltiimasi yasaktir.

Bu kullanim kilavuzunda ekipmanin igletilmesi agisindan onemli olan talimatlar yer almaktadir. Bu
ekipmanla calismak ulzere egitim gormus operatorlerin kullanim talimatlarina ve ozellikle guvenlik
talimatlarina uymalari tavsiye edilir.

Ekipmaniniz teknik kosullara ve yururlukteki tuzuklere uygun olarak uretilmistir. Uygun olmayan
sekilde kullanim operatdor veya uguncu sahislar igcin bedensel tehlike kaynagi olabilmekte,
ekipmanda ya da yukiinde hasara sebep olabilmektedir.
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KUMANDALAR, DOLAPLAR, TASIYICILAR VE BAGLANTILAR
YUK LIMITLERI

KUMANDA AKSAMI

Ustyapi kumanda kutusunun hidrolik fonksiyonlari

Romork alt kumanda kutusunun hidrolik fonksiyonlari

Roémork list kumanda kutusunun hidrolik fonksiyonlari

DEPOLAMA EKIPMANLARI

Karoser dolabi

Rémork orta dolabi

Roémork dolabi ve 6n stepne

YUK LiMITLERI

GENEL OZELLIKLER

TASIMA KAPASITELERI

YUKLERIN KONUMLANDIRILMASI

MANUEL VE HIDROLIK UZATMALAR
Uzatmalar lizerinde dingil basina yiik konumlari
ARAC TA$IMACILIGINA OZEL YONETMELIK

HIDROLIK EKIPMAN

GENEL OZELLIKLER

Otomatik kilitleme pistonlarina ait 6zel talimatlar (ekipman tipine gore)
DEVRENIN CALISMA PRENSIBI

HIDROLIK EKIPMANLARIN KULLANIMI

PTO (opsiyonel)

Kullanim

Kumanda kutusu

Yon valfi (ekipman tipine gore)

Kullanim

Cekici / ekipman baglantisi

Devrenin baglanmasi

Devrenin ayrilmasi

Otomatik kilitleme pistonlari (ekipman tipine gore)

PNOMATIK EKIPMAN

GENEL OZELLIKLER

EBS’Li ROMORK DEVRESININ CALISMA PRENSIBI
PNOMATIK EKIPMANLARIN KULLANIMI

Pnomatik fren kumandasi

Park freni kumandasi

Acil emniyet freni kumandasi

Yiikseklik ayar tertibati

ICINDEKILER

KLP-01

Hava devresinin baglanmasi

Hava devresi baglantisinin ayrilmasi

EBS (2S/2M)

Calisma prensibi

(;aI|§m_a arizalar o .
STABILIZATOR DEVRESININ BAGLANMASI

ELEKTRIK DONANIMI

GENEL OZELLIKLER

«Sinyal lambalari» devresi

«EBS» Devresi

«Aydinlatma» Devresi

ELEKTRIK EKIPMANLARININ KULLANIMI

Yiikleme lambalari

Kaldirma vidalarini yeniden hizalama kumandasi

Motor durdurma gahstirma (Opsiyonel)

Ust platform hidrolik fonksiyonlar kumanda kutusu (K2)
Cekici sinyal lambalari devresinin baglanmasi

EBS devresinin baglanmasi

PRIZ BAGLANTILARI

CEKIiCi MOTORUNU GALISTIRMA / DURDURMA ELEKTRIK donanimi
(Opsiyonel)

ROMORK SINYAL LAMBALARI donanimi

BAGLANTI

GEKIiCi BAGLANTISI

EFE108 baglanti arabiriminin genel tanitimi
Devrelerin baglantilari

CEKIiCi BESINCi TEKERI

EFE108 / YARI ROMORK GiFT AMAGLI GEKICIi
GEKIiCi/ ROMORK BAGLANTISI

Orlandi GS Baglanti topuzu ile baglanti

Baglanti stabilizatorii (ekipman tipine gore)
AYAKLAR

Karoser yan destek ayaklari

Ceki oku destek ayagi

EFE108 EKIPMANININ BAGLANMASI VE AYRILMASI
Ayirma

Baglama

KALDIRMA TERTIBATI
«V» TiPi VIDALI KALDIRMA TERTIBATI
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_Prensip
Kullanim
ROTOBLOC’Iu kaldirma sisteminin kullanimi
Yatay diizlem ayar )
«ST» ROMORK ARKA KALDIRMA TERTIBATI
Kullanim

KAROSER «A» + «D» TiPi ALT PLATFORMU

GENEL OZELLIKLER
MANUEL ARKA UZATMALAR
SEYYAR PLAKALAR (OPSIYONEL)

"D" TiPi ARA PLATFORM (EKIPMAN TiPINE GORE)

Kullanim

«B1» TIPI TAVAN PLATFORMU
EKIiPMAN

TAVAN PLATFORMUN YATIRILMASI
Tavan platformun yatiriimasi

Tavan platformunun kaldiriimasi

Tavan platformunun indirilmesi

KAROSER «C2» TIPI UST PLATFORMU
EKiIiPMAN

C2 platformu 6n kismi

C2 platformu arka kismi ) .
KAROSERE TIRMANMA MERDIVENI
Kullanim

ROMORK ALT PLATFORMU

GENEL OZELLIKLER

«G1» HIDROLIK ON LIFT

Kullanim

Seyyar plakalar

«H1» TEKERLEK BOSLUGU ON RAMPASI
Kullanim

Arka ayarlar

«12» HIDROLIK ARKA LIFT

Kullanim

«l1» TEKERLEK BO$LUGU ARKA RAMPASI
Kullanim

«J» ARKA ALT UZATMA

Kullanim

YUKLEME RAMPALARI

ROMORK «K2» TiPi UST PLATFORMU
EKIPMAN

«K2» PLATFORMUNUN HAREKET ETTIRILMESI
Kullanim

«K2» PLATFORMU ON UZATMASI

Kullanim

«K2» PLATFORMU ORTA VING

Kullanim

«K2» PLATFORMU ARKA VING

"A" ayar kismin kullaniimasi

Ving kullanimi (kaldirma)

Ving kullanimi (indirme)

SEYYAR PLAKALAR (OPSiYONEL)
HIDROLIK EMNIYET KUMANDALARI

UST PLATFORMLARA ERiSiM (OPSiYONEL)

SABITLEME ELEMANLARI VE NAKLIYE AKSESUARLARI
SOKULEBILIR KAPAMA TAKOZLARI

Sokiilebilir takozlarla sabitleme sartlan

SEYYAR KALDIRMA RAMPALARI

Konumlandirma

Yerlestirme

RAMPA TAKOZLARI

TEKERLEK TAKOZLARI

Seyyar takozlar

MAFSALLI TAKOZLAR (MONTAJA GORE)

TEKERLEK DESTEK TRAVERSLERI (MONTAJA GORE)
OZEL BAGLAMA KAYISLARI

Hafif araglari baglama (VDI 2700 direktiflerine uygun)

DOLAPLAR VE DEPOLAMA EKIPMANLARI
KAROSER DOLAPLARI

GEKICi STEPNE MESNEDI

ROMORK DOLAPLARI

ON ROMORK DOLABI VE STEPNE

Stepneye erigim

AVADANLIK

KATAR TEKERLEK TAKOZU (YONETMELIGE GORE)

GUVENLIK EKIPMANLARI
SOKULEBILIR KORKULUKLAR

KLP-01



KALEPAR

KLP-01

“Sokme | Takma |

§6KULEBiLiR KORKULUKLARIN GERGI KONTROLU
UST PLATFORMLARA ERISIM

YAGLAMA SEMALARI
SEMBOLLER 5
KAROSER ELEMANLARININ YAGLANMASI
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SOZLUKCE kLol

KULLANILAN SEMBOLLER:

Operator tarafindan yapilacak iglemi belirtir.

Bir yorumu belirtir veya bilgi verir

Tasivici bir elemana uvaulanabilir maksimum viikii belirtir

Bir eleman igin kabul edilebilir maksimum deger. Yk dagihmlan ve agirlik noktalari ile ilgili ilave bilgiler igin
« YUK LIMITLERI » béliimiine bakiniz.

K’
®
Lo

Maksimum kaldirma kapasitesini belirtir.




KALEPAR

SOZLUKCE

ABS / ABR/EBS:
KAROSER:
UST PLATFORM:

KATAR:

KUMANDA KUTUSU:
LiFT:

AVADANLIK:
SEYYAR PLAKA:

DIKME :

Tekerlek kilittenmesini 6nleme sistemi (fren
sistemi).

Cekici sasisi Uzerindeki yap!.

Cekici kabini Gzerindeki kisim.

Bir ¢ekici, bir karasor ve bir romorktan olusan
grup.

Hidrolik kumanda elemani.

Hidrolik veya (ve) mekanik kumandali

mafsalli platform.

Katarla birlikte verilen aksesuarlar ve aletler grubu.

Bir platform ylzeyinde olusturulmus yuva, yuk
azaltmaya yonelik ekipman.
Vidali veya makasli, hidrolik kaldirma tertibatinin

sol ve sag taraflarini kapsayan alt grup.

KLP-01
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SOZLUKCE Kpor

PTO: Hidrolik devresinin basing altina alinmasini saglayan sistem.
ILAVE: Bir rampa veya uzatmay! birlestirmeye yarayan tirnaklarla sabitlenmig eleman.

BESINCI TEKER: Baglanti mekanizmasina sahip mafsalli mekanik yatak.

YUKLEME

RAMPALARI: Araglarin yerden ylklenmesini saglayan erisim rampasi.

VANA: Hidrolik veya hava kumanda elemani.

UZATMA: Bir platform ucunda yer alan kaydirilabilir kisim

PLATFORM: Arag gecisi ve ylUklemesini saglayan yuzey (sabit veya hareketli).

KING PIN: Cekiciye baglanmayi saglayan, Ustyapiyla birlesik pim.

KALDIRMA

RAMPASI: Destek ayaklari Uzerine oturan edimli rampa. Bu ekipman aracin bir kisminin bir sonraki rampanin tUzerinde durmasini

sadlar.
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1.
KUMANDALAR, DOLAPLAR, TASIYICILAR

VE BAGLANTILAR
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YUK LIMITLERI

e =l
= 2200 kg
2000 kg
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1.2. KUMANDA AKSAMI

Katar Uzerinde versiyona, segenege ve ekipman tipine gore ¢esitli manuel kumanda organlari bulunmaktadir.
- Hidrolik kumandalar (1, 2 ve 3).

- Havali suspansiyon, yukseklik ayar kumandasi (4) (4.3.2 no’lu bélume bakiniz)

- Park ve acil emniyet freni kumandasi (6) (4.3.1. no’lu bolume bakiniz)

- Pnématik kumanda vanasi (9) H1 rampalari (13.3.1. no’lu bélime bakiniz)
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1.2.2.

Rémork kumanda kutusunun hidrolik fonksiyonlari

N.3-CV

A

TIRER POUSSER
PULL PUSH
ZIEHEN DRUCKEN
F00335131
&> i
j!lli j??gi N.3ST
TIRER POUSSER
PULL PUSH
ZIEHEN DRUCKEN
&> (K21 LG1)

Roémork alt kumanda kutusunun hidrolik fonksiyonlari

G1 On alt platform hareket ettirme

K21 Ust platform vidal 6n kaldirma

K22 Ust platform vidali arka kaldirma

K22 ST2000 Ust platform arka kaldirma (ST versiyonu)
12 Arka alt platform hareket ettirme
J Arka slrgu hareket ettirme

KLP-01
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1.2.3. Romork list kumanda kutusunun hidrolik fonksiyonlari

K26 Kzsl_ k24 M| K23

t:@x_

ﬁﬁ/—l—

e ¢=m®)  <=m®

K26 |K25! 3

Romork list kumanda kutusunun hidrolik fonksiyonlari
K23 Ust platform 6n suirgli hareket ettirme
K24 Komple Ust platform hareket ettirme
K25 Orta platform hareket ettirme
K26 Arka platform hareket ettirme

i@ Asagidaki devreleri baglayiniz:

- Hidrolik (bkz 3.3.3.1.),

KLP-01
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1.4. DEPOLAMA EKIPMANLARI VE DOLAPLAR

Karoser dolabi

Biri sag, digeri sol tarafta olmak Uzere, dort kdose erkek anahtarla (1)
kilitlenen iki dolap ¢ekici karoser arka kismina yerlestiriimistir.

Sag arka dolaba ekipman konulabilir.
Sol arka dolapta hidrolik ekipman bulunur. 1

Dolabin duizgunce kapatildigindan mutlaka emin olunmaldir,

yolculuk sirasinda kazara agilmasi bir kazaya sebep olabilir.

Romork orta dolabi

Dolaplar (1) romorkun tekerlekleri arasindadir, bunlar ust taraftaki kilitle
(2) Ustten kilitlenirler.

Dolabin duzgince kapatildigindan mutlaka emin olunmalidir,

yolculuk sirasinda kazara agilmasi bir kazaya sebep olabilir.
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1.4.3.

Romork 6n dolabi ve stepne
Romorkun on kismi stepne (sag taraf) ve gesitli aksesuarlarin (sol taraftaki
dolap) yerlestirilebilecegi sekilde duzenlenmistir.

Stepne veya dolaba erismek igin on liftin kaldirilmasi gerekebilir. Bazi
durumlarda, romorkun kismen bogaltiimasi gerekebilir.

Stepne (2) kollu bir somunla (-) yuvasina sabitlenmistir.

Aksesuar dolabinin kapama saci (1) klipsli pimle (3) yuvasina gegirilip
sabitlenmistir.

Ayni zamanda aksesuar dolabinda karosere c¢ikmak igin merdiven
bulunur.
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YUK LIMITLERI
KLP-01

2.

YUK LIMITLERI
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2.2.

2.3.

KALEPAR

YUK LIMITLERI
KLP-01

GENEL OZELLIKLER

Ekipmaninizin kullanim limitleri bir taraftan kullanildigi Ulke kanunlarina goére (yuk, maksimum yuUkseklik ve geniglik, hiz, vb.), diger taraftan
(6rnek olarak) platformlar Gzerindeki yukin konumunu belirleyen teknik kisittamalarla belirlenmistir.

Belirli bir noktaya binen énemli yUk tasima durumlarinda, maksimum ekipman tasima kapasitesi degerine erisiimemesi mumkuanddar.
Gegtigi Ulkelerin karayollari ydnetmeligi tarafindan belirlenen trafik kurallarina uyma sadece nakliyecinin sorumlulugundadir. Ekipman bu
kurallara uyulmasini saglarken, dretici kotu kullanim durumunda sorumlu tutulamayacaktir.

Gegtigi lilkelerin karayollar yonetmeligi tarafindan belirlenen trafik kurallarina uyma sadece nakliyecinin sorumlulugundadir.

Ekipman bu kurallara uyulmasini saglarken, uretici kot kullanim durumunda sorumlu tutulamayacaktir.

TASIMA KAPASITESI

Tasima kapasitesi, ekipmaninizin tasiyabilecedi maksimum yuktur. Katar versiyonu ve turine goére degisir ve tablalara uygulanan
maksimum yuk kuralina uyuldugunda bu degere erisilebilir. U.2-2 sayfasinda yer alanlardan daha fazla yiuk konumlandirma igin bize
basvurunuz.

YUKLERIN KONUMLANDIRILMASI

Daha iyi bir yik dengesi (konfor, yol tutus), agirlik merkezini her zaman en alt seviyede tutacak sekilde, karoser ve romork yuklerinin
maksimum oranda azaltilip yeniden merkezlenmesiyle elde edilecektir. Bu dugunce ozellikle kismi yuklemeler icin nem tagimaktadir.

Aracin geri kalan kismi yukll degilse st platformunun tek basina kullanimi tavsiye edilmez.

Roémorka binen ylk, karoser Uzerinde negatif yuk olusmasina neden olmamalidir. En uygun yol tutusunun garantilenmesi igin yikun
oncelikle karoser Uzerine koyulmasi dnemle tavsiye edilir.
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YUK LIMITLERI
seameat L | LR 8000 kg
e 2200 kg e ol 2000 kg 2200 kg
2000 kg
Onde maks. 1200 2600 kg 2600 kg 2600 kg 2600 kg

istiflenmemis

arag

istiflenmis

e OO e

2600 kg
Q 2600 kg 2600 k-g 2600 kg >< Arka maks. 1200kg
g e 2200 kg 2200 kg 1500 kg <

Dingil basina maksimum = 1500kg

4\
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YUK LIMITLERI
KLP-01

2.4,

2.41.

MANUEL VE HIDROLIK UZATMALAR

Uzatmalarin calisma mesafesi versiyon ve ekipmanlara gore degisiklik gosterir. Her turli ylUkleme durumunda,
uzatmalarin ve katarin 6n veya arka uglarindaki araglarin konumu ilgili Glkenin karayollari yonetmeligine uygun
olmahdir.

Nakliye igin, yuk ister uzatmalarin ucuna, ister herhangi noktasina yerlestiriimis olsun, asagidaki tabloda yer alan
deg@erlerin asilmamasi dnemlidir.

Uzatmalar tuzerinde dingil basina yuk konumlari

Bir ¢ift hidrolik uzatmanin hareketini mimkiin kilan maksimum yuk 1000 kg’dr.

Bir aracin bir uzatma uzerinden gegisi i¢in dingil basina 1500 kg yuk agirhigi agiimamahidir (1500 kg
uzerinde yuk olabilir, bize danisin).

Katarin rahat¢ca donebilmesi i¢cin her zaman karoser/romork uzatmalar ile araglar arasinda yeteri kadar

bosluk birakmaya dikkat ediniz.
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YUK LIMITLERI

2.4. ARAC TASIMACILIGINA OZEL YONETMELIK

KLP-01

g

Arag tagimaciligina 6zel

Yuksuz azami uzunluk (m)

YUkIu azami uzunluk (m)

YUklu azami yikseklik

Yukin azami 6n tagsmasi (m)

Yukin azami arka

yonetmelik (m) tasmasi (m)
A Var A 18.75 B 19.75 H 4.00 D Hayir E 1.00
Avusturya
n B. Var A 18.75 C 20.75 H 4.00 D 0.50 E 1.50
Belgika
F 3.00 5.00
CH 20.35m limit dahilinde
ﬂ Isvigre Var A 18.75 C 20.35 H 4.00 / 050 J 110
Uzatma
E b Var A 18.75 C 20.75 H 4.00 D 0.50 E 1.50
Almanya
. . E 2.00*
—I— DK Yok A 18.75 c 20.75 H 4.00 D Net bir sinir yok
Danimarka 20,75 m limit dahilinde
K 0.40
E . E Var A 18.75 B 20.55 H 4.00 D Hayir E 1.80
Ispanya
n F Var A 18.75 B 20.35 H  Sinirlandiriimiyor D Hayir E 1.60
Fransa
% B Var A 18.75 c 22.75 H  Siirlandirimiyor | D 2.00 E 2.00
ngiltere
% GR. Yok A 18.75 A 18.75 H 4.00 D Hayir E Yok
Yunanistan
n A Var A 18.75 c 21.00 H 420 D/E 2.25
Italya ) ) ) 21,00 m limit dahilinde
' IR Yok A 18.75 B 21.75 H  Siandirimiyor | D Hayir E 3.00
Irlanda
: .. L Yok A 18.75 (o Duruma gore izinli H 4.00 D Hayir Yok
Liiksemburg
N Var A 18.75 A 20.00 H  Siirandirimiyor | D 1.00 1.00
Norveg ’ ’ Y 20,00 m limit dahilinde ’
NL 0.50 E
: Hollanda Var A 18.75 ¢ 20.75 H 4.00 b 20,00 m limit dahilinde 2.00
P
“ Portekiz Var A 18.75 A 20.00 H 4.50 D Hayir E 1.25
| S 22.25*% 22.25*%
Isveg Yok A * Modiiler sistem B * Modiiler sistem H Sinirlandirilmiyor D Hayir E Yok
SF 22.25% 22.25*
—I-_ Finlandiya Var A * Moddler sistem B * Modiler sistem H 440 b Hayir E Yok
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YUK LIMITLERI
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T A

ry

Gegtigi lilkelerin karayollari yonetmeligi tarafindan belirlenen trafik kurallarina uyma sadece nakliyecinin sorumlulugundadir.

Ekipman bu kurallara uyulmasini saglarken, uretici koti kullanim durumunda sorumlu tutulamayacaktir.
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HIDROLIK EKIPMAN
KLP-01

3.

HIDROLIK EKIPMAN
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HIDROLIK EKIPMAN

KLP-01

3.1.

GENEL OZELLIKLER

Hidrolik devresinin gorevi katar ekipmanlarini hareket ettirmek igin enerjiyi uretmek ve dagitmaktir. Devrenin ¢galigmasi
icin gerekli olan enerjiyi ¢gekicinin motoru Uretmektedir.

Hidrolik piston millerinde paslanmaya kargi etkili bir koruma saglamak agisindan, bunlarin tUm hareket mesafesinde
kumanda ettirilmesi Onerilir.

Ekipman ilk kez calistirldiginda veya onarim sonrasinda, operator, kumanda devrelerinin genel bir
kontrolini yapmalidir. Bu islem her fonksiyonun sistematik olarak denenmesi ve ilgili simgelerle uyumunun
kontrol edilmesine dayanir. Ariza durumunda ekipman onarim i¢in bakim merkezine geri gonderilmelidir.

Ekipman ve cekici arasindaki hidrolik hortumlari bagh degilse kesinlikle PTO’yu devreye sokmayiniz.

3.1.1

Otomatik kilitleme pistonlarina ait 6zel talimatlar (ekipman tipine gore)
Katarda hidrolik beslemenin durmasiyla otomatik olarak kilitlenen pistonlar vardir.

Hidrolik pistonlarin otomatik olarak kilitlenme fonksiyonu sayesinde iyi bir temizlikle hidrolik yag kullanilir.

Seviye kontrolu, deponun doldurulmasi veya hidrolik devreye yapilacak her turli mudahale esnhasinda

devreye yabanci madde ve toz girmesinin onlenmesi onemle belirtilir.
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KALEPAR

HIDROLIK EKIPMAN
KLP-01

DEVRENIN CALISMA PRENSIBI

Cekici sanzimanina sabitlenmis olan PTO (1), motor ile devrenin besleme pompasi (2) arasindaki baglantiyi saglar.

Karosere bagli bir depoda (3) tutulan hidrolik yagi, pompa (2) tarafindan emilir ve basinglandirilir. Pompa c¢ikiginda,
« basinch » “P” yag filtreden (7) geger ve karoser ile romork dagitim bloklarini besler (5 — 6rnek). Higbir fonksiyon
kullanilmazsa, « donds » hortumu “T” ve filtreden gecerek yad depoya (3) geri doner.

Kullanici kumanda bloklarindaki kumandalardan birisini galistirdiginda, kumanda devresi galisir (LS) ve hidrolik basing
secilen fonksiyonlardan birine dogru yonlenir (arka uzatma ¢ikisi, 4 — ornek).

Hidrolik ekipmanlar (pistonlar veya motorlar) kumanda kutusu Uzerinde bulunan limitérler tarafindan «asiri basing »‘a
kargi korunurlar. Bu elemanlar ayarlanamaz.

Kapama klapeleriyle donatilan kaplinler (4), cekici ile KLP219V1/V2 ekipmani arasindaki baglantiyi saglarlar. Bu montaj
hidrolik yagi kaybi olmaksizin ¢ekici ve ekipman devrelerinin izole edilerek katarin ayrilmasini saglar.

Sadece karoser hidrolik devresinin kullanilmasi (romork baglantisi ayriyken) mumkun degildir.
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HIDROLIK EKIPMAN
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3.3. HIDROLIK EKIPMANLARININ KULLANIMI

3.3.1. PTO (opsiyonel)
PTO, hidrolik pompasinin motorun urettigi gucle calistiriimasini saglar
(devrenin basing altina alinmasi).
PTO kavrama mekanizmasi c¢ekici kabininin icinde bulunur.
Orijinalinde kumanda mevcutsa, aracin kilavuzuna bagvurunuz. AKsi
halde, bir elektrik salteri ve bir ikaz lambasi gosterge tablosuna
yerlestirilmistir.

3.3.1.1. Kullanim

Pompa, ara¢ park halinde, motor rolantide, vites bos konumdayken
calistinimahdir:

1 | 2 Debriyaja basiniz ve 5 saniye bekleyiniz,

;
§
c

| 2 ' '
e Salteri ¢alistiriniz, ikaz lambasi yanar,

Nebenatrieb | Debriyaji birakiniz, devre simdi basing altindadir.
Prineide Moovement (| Motor devrini etiket tizerinde belirtilen degerde ayarlayiniz(1).

H PTO’yu bosa almak igin:

| Debriyaja basiniz, sonra salteri kapatiniz, ikaz lambasi soner.

RPM
850 D/mn ®
MAXIMUM 1/mn Cekici hava depolarinin doldurma/basing ikaz lambasi sénmeden PTO’yu ¢alistirmayiniz!

€091L5Z00
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Gosterge tablosundaki PTO ikaz lambasi yanikken katari
kesinlikle hareket ettirmeyiniz.

Pompa calisirken motor devir hizi etiket Lizerinde belirtilen degeri
gecmemelidir.
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3.3.2.Kumanda bloklari

Kumanda bloklari hidrolik devre kumandasinin bilegsenleridir. Kumanda bloklarinin her pargasi katarin
hidrolik bir fonksiyonuna tekabul eder. Bu fonksiyonlar kumanda edilen hareketi ve fonksiyonu agiklayan
manevra plakalariyla tanimlanirlar (bkz 1).

@ Katarin hidrolik fonksiyonlari iki veya U¢ kumanda bloguna dagitilir.

@ Yuke hasar verme riski tasiyan parcanin tum ani kaymalarini onlemek i¢cin kumandalarin kollarini kademeli
olarak hareket ettiriniz. Bazi ekipmanlarda, hidrolik kumanda bloklari elektrikli kumandalarla yonetilirler
(5.3.3. no’lu bolume bakiniz)

& PTO'yu devreye sokunuz (bkz 3.3.1.1.),

i@ Calistirilacak fonksiyonun kumanda kolunu da hareket ettiriniz.

i@ Her turlh durumda, kumanda kutusundaki bir kol gekilerek veya kaldirilarak asagidakiler kumanda edilir:
- platformlarin kaldiriimasi,
- uzatmalarin ¢ikisi.

Dagitim kumandalari devre igerisindeki sarsintilar dnlenerek yavasc¢a hareket ettirilmelidir.

A Dagitim blogu kollarini higbir zaman ¢alisma konumunda birakmayiniz.
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A Hareket edecek pargalarin guiizergahini her zaman dikkatle izleyiniz.
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3.3.4.2. Devre baglantisinin ayrilmasi

Hidrolik devresinin basing altinda olmadigindan emin olunuz (PTO devre
disi).

Hortumun u¢ kismindan tutarak, erkek rakoru (2) serbest birakmak igin
disi rakorun (1) dis bilezigini ¢cekiniz.

Ekipmanin ayri kalmasi gerekiyorsa, rakorlar mutlaka tapalarla (3 ve 4)
muhafaza edilmelidir.

Rakorlari yerde birakmamaya dikkat ediniz.

Otomatik kilitli pistonlar (ekipman tipine gore)

Hidrolik ekipmanlarin kullanimi suresince, devre igindeki sicaklik artar ve
bu da yag hacminin artmasina neden olur.

Manevranin sonunda, otomatik Kilit tertibati sicak yagi pistonun igine
hapseder. Sicaklik azaldiginda, pistonun icinde bulunan yag hacmi
konumunu degistirerek azalir, bu olay 6zellikle soguk havalarda daha
belirgindir.

X bir platformun konumu Gzerinde -30 mm.ye gelebilecek seviye farkina
denktir.
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Aracglar ile hareketli elemanlar arasindaki minimum koruma 50

mm. olmalidir, bu deger kontrol edilmelidir ve (gerekirse) birka¢
kilometre sonra duzeltilmelidir.
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PNOMATIK EKIPMAN
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41. GENEL OZELLIKLER

Katarin pnomatik ekipmani iki ana devreye ayrilir:
e Bir servis freni devresi (¢ekici ve romork).
e Asagidaki fonksiyonlara basingli hava saglayan besleme devresi:
- suspansiyon (cekici ve romork),
- gesitli pnomatik aksamlarin kilitteme kumandasi (versiyona gore),
- PTO’nun devreye alinmasi,
- baglanti stabilizatoru.

Pnomatik enerijisi (basingli hava) ¢ekicideki kompresorle saglanir.

A Hava devresinin onaylanmasi gerekir. Ureticinin izni olmadan her tiirlii diizenleme yasaktir.
Herhangi bir degisiklik yapilmasi frenlerde veya suspansiyonda ¢aligma bozuklugu yaratabilir

ve bir kazaya yol acabilir.
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EBS’LI ROMORK DEVRESININ (}ALISMA PRENSIBI

Cekici devresi ile baglantisi iki kaplinle yapilir; besleme devresi igin kirmizi (1) ve kumanda devresi icin sari (2). Basingh
hava filtre edildikten sonra (3) tahliye donanimh (9) hava tanklarinda (8) stoklanir.

Devre caligirken, suspansiyon korukleri (7) beslenir. Koruklerdeki basing taginan yuke oranla degisiklik gosterir. EBS
modulatoru (16) suspansiyon basinci tarafindan verilen bilgiyi yorumlar ve fren sistemini elektronik olarak duzenler.

Seviye kontrol valfi (11) taginan agirlik ne olursa olsun stispansiyonu sabit bir yikseklikte tutar. Indirme kaldirma valfi
(15) yukleme ve bosaltma islemleri i¢in suspansiyon yuksekliginin ayarlanmasini saglar. Opsiyon olarak, suspansiyon
yuksekliginde ayar islemi gekicinin kumandasindan kumanda edilir.

Servis freni devresi ¢ek valflerle (10) diger fonksiyonlardan ayriimigtir.
Frenleme sirasinda, tanklardaki basingli hava (8) asagidakileri besler:
- EBS role valfi (14),

- EBS modulatori (16).

- Fren korukleri (12 ve 13).

Arka dingil fren koruklerindeki (13), yaylar devredeki basingli havayla kurulmaktadir. Park freni kumandasi (5)
calistirnldiginda, devredeki basing duger, ve yaylar ile park frenleri (13) ¢calistirilir.

Basing, besleme hortumunda (1) dustugunde, imdat korukleri (12) acil emniyet frenlerini ¢aligtirir. Devre digi birakma
kumandasi (6) calistirildiginda, devredeki basing artar ve yaylar frenleri (12) serbest birakir, bu kumanda sadece
tanklardaki hava rezervi yeterliyse galigir.

Basing cikiglari (4) devrenin kontrol ve ayarlarinin yapiimasini saglar.
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4.3. PNOMATIK EKIPMANLARIN KULLANIMI

4.31. Pnomatik Fren Kumandasi

Kumanda tablosu iki pargaya ayrilir:
eSol taraf (kirmizi); park freni kumandasi (kirmizi).
eSag taraf (siyah); acil emniyet freni kumandasi (siyah).

4.3.1.1. Park freni kumandasi

il Kumanda valfi (1) ¢ekildiginde park freni uygulanmistir, valf itildiginde
fren birakilmigtir.

Yola ¢ikmadan once, romork park freninin birakilimis oldugundan
emin olunuz.
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4312,

Acil emniyet freni kumandasi

Bu kumanda acil emniyet freni calisirken (ayrilmis kirmizi kavrama)
romorkun hareket ettirilebilmesini saglar. Kumanda sadece hava
tanklarinda bulunan hava rezervleri yeterli oldugunda galigir.

Kumanda valfi (2) ¢ekildiginde emniyet freni uygulanmistir, valf itildiginde
fren birakiimigtir.

Emniyet gerekcesiyle, “kirmizi” renkteki besleme hattinda basincin
arttirlimasi, acil emniyet freninin birakilmasina ve kumandanin baglangi¢
konumuna indirilmesine neden olur.

Yikseklik ayar tertibati

Bu aygit (1), yukleme ve bosaltma manevralari sirasinda romork
yuksekliginin ayarlanmasini saglar.

Romork suspansiyonunun “yol” konumu katar hizi 10 km/s hiza
ulastiginda otomatik olarak ayarlanir.

Bu aygitin kullaniimasi igin, pndmatik devrenin beslenmesi amaciyla
romork ¢ekiciye bagl durumda olmalidir (motor calisir durumda)

Kolu sola veya saga dondurunuz. Romork istenen yukseklige geldiginde,
kolu birakiniz.
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Hava devresinin baglanmasi

Bu devrelerin baglantisi mutlaka renkler eslestirilerek
yapilmalidir. Gerekirse gekici ve romork kaplinlerini temizleyiniz.

Hortum baglantilari yapilirken devreye yabanci maddelerin
girmemesi i¢in dikkat edilmesi 6nemlidir.

Cekici ve romork rakorlarinin (1) muhafaza basgliklarini aginiz.

Hareketli rakoru, kilittenmeyi saglayan bogazlari uyusacak sekilde egerek
kargisindaki sabit rakora sokunuz (A).

Kilitleninceye kadar rakoru dondurinuz (B).
ikinci hortum icin de ayni islemleri tekrarlayiniz.

Hava devresi baglantisinin ayrilmasi

Sokmek igin rakoru dondurunuz (C), daha sonra hortumu ayiriniz (D).
Rakorlari bagliklariyla muhafaza ediniz (1).

ikinci hortum icin de ayni islemleri tekrarlayiniz.



KALEPAR

KLP-01

EBS “2S/2M”

Frenleme esnasinda tekerleklerin kilittenmesini Onlemek amaciyla,
romork EBS donanimlidir.

Calisma prensibi

Frenleme aninda, arka dingilde bulunan sensarler bir veya her iki taraftaki
tekerlek Uzerinde durma egilimi tespit ederler.

Modulator valflerini kontrol eden elektronik beyin, aracin yola tutunma
katsayisina gore maksimum yavaslamayi elde etmek igin her iki taraftaki
tekerleklere uygulanacak fren basinglarini belirler.

Calisma arizalari

iki ikaz lambasi olasi ¢alisma arizalarini bildirir.

Ikaz lambasi (1), baglanti arizasini bildirir (6rnegin cekici / veya karoser
prizi)

Ikaz lambasi (2), elektronik sistemin calisma arizasini bildirir.

Ariza halinde, fren devresi EBS’siz klasik bir sistem gibi calisir.

Her turli ariza (gecici bile olsa) kontrol edilmelidir ve bir uzman

tarafindan onarilmalidir.
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STABILIZATOR DEVRESININ BAGLANMASI

Baglama veya ayirma esnasinda, bu baglanti gsu sekilde baglanmali veya
ayrilmahdir:

Baglanti karsi taraftaki kaplinde (1), kapline (2) basin¢ uygulanarak
yapilir.

Baglantiyr ayirmak igin kaplinin kayar burcunu ¢ekiniz.

Hortum baglantilari yapilirken devreye yabanci maddelerin

girmemesi i¢in dikkat edilmesi onemlidir.

Hidrolik devresinin basing altinda olmadigindan emin olunuz (PTO devre
digi).

Hortumun ug¢ kismindan tutarak, erkek rakoru (2) serbest birakmak igin
disi rakorun (1) dis bilezigini ¢gekiniz.

Ekipmanin ayri kalmasi gerekiyorsa, rakorlar mutlaka tapalarla (3 ve 4)
muhafaza edilmelidir.

A Rakorlari yerde birakmamaya dikkat ediniz.
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5.1. GENEL OZELLIKLER

Elektrik ekipmani (24 voltluk gerilim) birgok fonksiyona bolunmustur:
- EC 76/756 yonetmeligine uygun bir «aydinlatma» devresi.

- Tekerlek kilittenmesini 6nleme sistemi igin «kEBS» devresi.

- Bir yukleme aydinlatma devresi.

- Baglanti stabilizatoru igin bir «basing kontrol» devresi.

- Kumanda bloklari aydinlatma devresi.

Guvenliginiz icin lambalar, ikaz plakalar ve reflektorlerin temizligine ve dlizguiin galismalarina her zaman

dikkat ediniz.

5.1.1. «Aydinlatma» devresi

Romork aydinlatma lambalari devresi (gerilim 24 volt) 17 uclu prizle karosere baglanmistir.
Aydinlatma lambalari devresi 15 uglu prizle ¢ekici sasisine baglanmistir.

Prizlerin baglantilari agagidaki normlara uygun olarak yapilimigtir:

- 15 uclu priz i¢in ISO 12098.

ilave aydinlatma rampasi baglantisina (birlikte verilmemistir) izin veren 4 uglu bir priz rdmorkun arkasina yerlestirilebilir.
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5.1.2. «EBS» Devresi

EBS devresi ¢ekiciye ISO 7638 normuna uygun 7 uglu bir prizle baglanmistir.

51.3 «Aydinlatma» Devresi
Bu devre yukleme lambalarini besler.

5.2.

I

5.2.1.

5.2.2.

5.2.3.

ELEKTRIK EKIPMANLARININ KULLANIMI

Yikleme lambalari

Katar yukleme lambalari ¢alisma projektoruyle calisir. Romork (1) orta
kumanda kutusu blogundaki itmeli butonla kumanda edilir.

Katarin hizi 10 km/s’e hiza ulastiginda otomatik olarak soner.

Kaldirma vidalarini yeniden hizalama kumandasi

Kaldirma vidalarini yeniden hizalama kumandasi dugmesi (2). DUgmeye
basildi§inda, bir vidali kaldirma sisteminin iki elektrovalfinden biri devre
digi birakilarak, platformun yeniden hizalanmasi saglanabilir (7.1.3.1.
no’lu bélime bakiniz).

Motor calistirma durdurma (Opsiyonel)

Bu sistem, romork kumanda kutusundan c¢ekici motorunun calistiriimasi
veya durdurulmasini saglar:
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Romorktan gekici motorunu galistirmadan once :
- sanzimanin bosta oldugundan,

- kabindeki anahtarin «kkontak» konumunda oldugundan
emin olunuz.
Motorun galigtiriimasi:

| « Start »'a basiniz ve motor ¢alisincaya kadar ayni konumda tutunuz.
Motorun durdurulmasi:
(| motor durana kadar « Stop »'a basiniz.

5.24 Ust platform hidrolik fonksiyonlarini yénetme paneli (K2)

26 N k4B K23

@

a5 b
e Romork Ust platformunun hidrolik fonksiyonlarini galistirmayi saglayan
_—@ e iy yonetim paneli.

— : - e o : : : : : i~

2 s s e : Istenen fonksiyona basiniz ve islemi durdurmak icin birakiniz.

| g o g @] g

ks WrsY M k4l K23

Hareket edecek pargalarin guzergahini her zaman dikkatle

izleyiniz.




KALEPAR
ELEKTRIK DONANIMI

KLP-01

5.2.5.Cekici aydinlatma lambalari devresinin baglanmasi

Prizler menteseli kapaklarla korunmusglardir (5).

i Karoser prizi muhafaza kapagini (5) kaldiriniz.

| Romork prizini (6) baglayiniz ve kanca yardimiyla (7) grubu kilitleyiniz.

| 2 Prizi ayirmak igin menteseli kapagi hafifce kaldiriniz, kancanin (7) kilidini
aciniz.

Elektrik prizlerini yerde birakmamaya dikkat ediniz.
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5.2.6. EBS Devresinin baglanmasi
Priz menteseli bir kapakla korunmaktadir (1).
2 ]

[ 1
I Kapagi kaldiriniz (1)
i®  Prizi baglayiniz (2) ve kanca (3) yardimiyla grubu kilitleyiniz
— g |’ & Prizi cikartmak igin, menteseli kapagi hafifce kaldiriniz (1) kanca
& 0, ,f( kilidini (3) aginiz.
e 0

A Elektrik prizlerini yerde birakmamaya dikkat ediniz.

3
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PRIZ BAGLANTILARI
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17 uclu priz bag

lantisi

n° Fonksiyon*1 Kablo Rengi | n° Fonksiyon*1 Kablo Rengi

1 | Sol sinyal lambasi Sari 10 | Bagimsiz grup K.rengi/Kirm.

2 | Sag sinyal lambasi Yesil 11 | Tepe lambasi Sari/Siyah

3 | Arka sis lambasi Mavi 12 | Bos -

4 | Sase Beyaz 13 | Sase Beyaz/Siyah

5 | Arka park ve sol gabari lambasi, ve Siyah 14 | PDC donuls Mor
plaka aydinlatmasi

6 | Arka park ve sag gabari lambasi, ve Kahverengi | 15 | Motor durdurma Turuncu
plaka aydinlatmasi

7 | Stop lambasi Kirmizi 16 | Bos -

8 | Geri vites lambasi Pembe 17 | Kontak sonrasi (+) akim ilave gu¢ Gri

9 | Motor calistirma K.rengi/Mavi beslemesi
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15 u_lu priz baglantisi
n° Fonksiyon*1 Kablo Rengi | n° Fonksiyon*1 Kablo Rengi
1 | Sol sinyal lambasi Sari 10 | Bagimsiz grup K.rengi/Kirm.
2 | Sag sinyal lambasi Yesil 11 | Tepe lambasi Sari/Siyah
3 | Arka sis lambasi Mavi 12 | Kontak sonrasi (+) akim ilave glg¢ Gri
beslemesi
4 | Sase Beyaz 13 | Sase Beyaz/Siyah
5 | Arka park ve sol gabari lambasi, ve Siyah 14 | Bos Mor
plaka aydinlatmasi
6 | Arka park ve sag gabari lambasi, ve Kahverengi | 15 | Motor durdurma Turuncu
plaka aydinlatmasi

7 | Stop lambasi Kirmizi 16
8 | Geri vites lambasi Pembe 17
9 | Motor galistirma K.rengi/Mavi
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5.6. ROMORK SINYAL LAMBALARI DONANIMI
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Versiyon ve opsiyona gore donanim

ISARET DONANIM TANIMI
17 uglu priz

B2 Kutusu

B3 Kutusu

Yan gabari lambasi (turuncu)

Yan dikme gabari lambasi (kirmizi/beyaz)

On gabari lambasi (beyaz)

Arka gabari lambasi (kirmizi/beyaz)

Cok fonksiyonlu arka lamba

Plaka lambasi

Yukleme lambasi

Ust platform 6n kaldirma solenoidi

Elektronik beyin, motor ¢alistirma-durdurma, vida kilitteme ve yukleme lambalari.

-_— | -
Tlole|oN|jolaslw N =

-
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6.1. CEKICI BAGLANTISI

6.1.1. Baglanti arabiriminin genel tanitimi
gami nakliye ekipmanlarinin baglantisi ¢ekici uzerinde 6zel bir arabirimin olmasini gerektirir.
Bu ekipman asagidakilerden meydana gelmistir:

- Cekici sasisinin arka kisminda vyer alan, devre badglantilariyla birlikte bir baglanti (1) tertibati (5,
bkz 6.1.2.).

- Karoserin merkezlenmesi icin, kabinin arkasina yerlestiriimis, iki yuvali
bir travers (2).

® Ozel ekipmani, bir yari rémork baglantisini miimkan kilan ikinci bir besinci
tekerle (4) tamamlanabilir.
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6.1.2. Devrelerin baglantilar

( 1 (1): 15 uclu aydinlatma lambasi elektrik prizi (agik).
(2): Hidrolik kaplin (T).

)
(3): Kirmizi hat pnomatik kaplin.
4): Sar1 hat pnodmatik kaplin.

5): Hidrolik kaplin (P).
(6): EBS elektrik prizi
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6.2. CEKICI BESINCI TEKERI
( W Kol (1) besinci teker mekanizmasina kumanda etmeye yarar.
Mekanizma montaja gore bir yayh Kkilitle (2) veya emniyet kilidi (3)
\ ( vasitasiyla tutamak kismindan kilitlenir.

Kilitleme tertibatinin (2 veya 3) diger bir amaci kingpinin besinci
tekere tam olarak oturdugundan gorsel olarak emin olmaktir.
Yayl kilit (2) kapali konumda degilse veya emniyet kilidi takilmasi
mumkun degilse, tutamaga (1) kuvvet uygulamayiniz, baglama
prosediiriine yeniden baslayiniz.

Her kalkigstan once besinci tekerin duzgun kilitlendiginden emin
olmak onemlidir.




KALEPAR
BAGLANTI

| 2
| 2
|
|

Baglanti mekanizmasini agmak igin:

yayh Kilidi (2) donduriniz,

kolu birinci durdurma g¢entiginden kurtarmak igin tutamagi ileriye dogru itiniz,
daha sonra tutamag@i sonuna kadar ¢ekiniz,

tutamagi ileriye dogru iterek kolu ikinci ¢gentige geciriniz.

Mekanizma baglama veya ayirma iglemi i¢in hazirdir.

KLP-01
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Cekiciyi baglamakicin:

besinci tekerin «baglantiya hazir» konumda oldugundan emin olunuz (tutamak ¢ikis konumuna takil),

baglanti sacinin besginci tekerden 5cm daha asagida oldugundan emin olunuz, gerekirse karoser destek ayaklarini veya
cekici suspansiyonunu ayarlayiniz,

cekiciyi kingpin hizasinda geriye getiriniz,

kingpin besinci tekere girdiginde, baglanti ve kilit mekanizmasini serbest birakir.

dizgunce kilitlendiginden emin olunuz (kol yayl kilitle bloke edilir), elektrik, hidrolik ve hava baglantilarini yapiniz ve
yola ¢gikmadan énce park frenini birakiniz.

Klaroser yan destek ayaklarini (bkz 6.5.1.) ve romork kol tertibatinin orta destek ayagini (bkz 6.5.2.) takarak emniyete
aliniz.

Cekiciyi ayirmak igin:
Ej)e§inc(i:I teker mekanizmasini agmadan Once, park frenini cekiniz, karoser ve romorku destek ayaklari Uzerine
ayandiriniz,

hava, hidrolik ve elektrik baglantilarini ayirdiktan sonra, ¢ekiciyi ileriye dogru hareket ettiriniz.
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6.5.2. Ceki oku destek ayagi
[ 5 = 1 Bu iki konumlu destek ayagdi romork ¢eki okunun Uzerine yerlestirilmistir.
;_:___:::'?Q\
@ Bir kilit dili (1) destek ayagdinin (2) iki konumundan birinde sabitlenmesini
saglar.
r'x;;
-.f:_'_'"‘y/ Destek ayagini alt konumda sabitlemek igin:
_ L; : " | Kilidi dilden (1) kurtaracak sekilde kaldirmak icin bir elle destek ayaginin
1 - (2) gbvdesine basiliniz.
L ) A®F  Diger elinizle kilit dilini (1) gekiniz ve destek ayagdini dondiriiniz.
1 Dili serbest birakiniz ve destek ayaginin dogru sekilde kilitlendigini kontrol
ediniz.
1 — ,{ .—l'r-*f": . | 1 Ekipmani ayirmadan once ¢ekici suspansiyonlarini indiriniz.
r’l v @ Ozellikle yiik varken ekipman ayrildiginda, yere binen yiik de ayni oranda
I

artacaktir. Zemin dayaniklihgl yetersiz gelirse, daha fazla basinca
dayanikli ylizeye sahip bir plakanin yerlestiriimesi (6rnegin tahta, birlikte
” ‘ “ ‘ verilmemistir) tavsiye edilir.

tf:;;“%ifii}i—;ﬂ _/
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-® Cekici bagl degilken hidrolik sisteminin kullanilmasi mimkun degildir.
O KW\ ofn =
_ Y S i{—L—-_- a) |
A Y
o
=) oFr
6.6.2. Bagl
2 Cekici sispansiyonu yardimiyla baglanti elemanlarinin (besinci teker ve kingpin) yuksekligini ayarlayiniz (gerekirse).
2 Besinci tekerin baglantiya hazir konumunda (ag¢ik) oldugundan emin olunuz.
| 2 Besinci teker kilitleninceye kadar c¢ekiciyi kingpin ekseninde geri goturunuz.

islem siiresince, cekici tekerleklerinin yan destek ayaklariyla temas etmemesine dikkat ediniz (yavas

hareketlerle manevra yapiniz).

1 Cekicinin motorunu durdurunuz.
1 Asagidaki devreleri baglayiniz:
- Hidrolik (bkz 3.3.4.1.),
- Hava (bkz 4.3.3.),
- Sinyalizasyon (bkz 5.2.3.),
- EBS (bkz 5.2.5.),
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1 2 Tavan platformunu yol konumuna getiriniz (bkz 9.3.1.2.). |
| 2 Cekici ve romork suspansiyonunu Ust konuma getiriniz.
1 Yan destek ayaklarini ve ¢eki oku destek ayagini sirus konumuna getiriniz.
1 Hareket etmeden 6nce romork park frenlerini birakiniz.

® Katarin hizi 10km/s’e ulastiginda romork otomatik olarak “yol” konuma gelir ve yikleme lambasi soner.

YALNIZCA CEKICIi VE KAROSERLE
TRAFIGE CIKMAK YASAKTIR
(romorksuz olarak)
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7.

KALDIRMA TERTIBATI
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7.1. «V» TIPLI VIDALI KALDIRMA TERTIBATI

Sonsuz vida / Somun sistemi ~ Sonsuz Vida / Rotobloc 7.1.1. PRENS'P
Somun sistemi

Karoser uzerinde, her dikmede her biri hidrolik motorla galisan iki
vidali/somunlu kaldirma tertibati bulunur.

“C5” tipi karoser arka dikmede arka kaldirma vidalari klasik somunludur.
C32 hidrolik fonksiyonunu kullanarak “C3” ust platformun indirilmesini
saglayan pndématik kilit agmali “ROTOBLOC” somunlardir.

Romork Uzerinde, her dikmede hidrolik motordan gug alan, mafsal
mekanizmasiyla galisan iki vidali/somunlu kaldirma tertibati bulunur.

Her dikmede igerisinde kaldirma somunu bulunan bir ¢atal, Ust
platformun yukseltiimesini saglar.

Her dikmenin Ust kisminda bulunan rulmanl dayanak agirhgin
tasinmasini saglar ve vidaya kilavuzluk eder.

Q Kaldirma kapasitesi: .......ccccccciiimmmeciiniinnennnnn. 5000 kg

Kaldirma vidalari ters donemezler; yani kaldirma somunlarinin aktardigi
yuk bunlari dondirmeyi basaramaz.

RULMANLI DAYANAK [jRULMANLI DAYANAK [T

KALDIRMA VIDASI % KALDIRMA VIDASI

L‘ i
ROTOBLOK /‘

CATAL -~ i1
___.-"
KALDIRMA
SOMUNILJ

KALDIRMA

: . i
S R E ety

kumandasi platform seviyesini duzeltmek icin hidrolik motorlardan birinin hidrolik
beslemesini keser. (bkz 7.1.3.1.).

. A\ Sol ve sa§ kaldirma somunlarinin seviyesinde kayma durumunda, bir elektrik
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7.1.2. Kullanim

A Platform Manevralari Sirasinda Dikkatli Olunmasi Gerekir.
- Manevranin tehlikesiz bir bicimde yapilabileceginden emin olunuz.

- Manevralar sirasinda platformlarin altinda veya Uzerinde hi¢ kimse

bulunmamalidir.
- Manevralar sirasinda platform guzergahini 6nden ve arkadan
izleyiniz.

(| PTO’yu devreye sokunuz (bkz 3.3.1.1.).
| istenen kaldirma fonksiyonunu calistiriniz:

- dagitim blogundaki kol yukari ¢ekilerek platformun ylukselmesi
kumanda edilir,
- dagitim blogundaki kol asagi itilerek platformun inmesi kumanda edilir.

Manevra sirasinda somunlar alt veya ust dayanaklara gelerek
dikmelerin bloke olmasina sebep olabilirler. Sonuna yaklastiginda

platformu dikkatlice hareket ettirmek gerekir. Platformun bloke
olmasi durumunda, «koruyucu bakim» boliumuine bakiniz.
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A Platform Manevralari Sirasinda Dikkatli Olunmasi Gerekir.
- Manevranin tehlikesiz bir bicimde yapilabileceginden emin olunuz.

- Manevralar sirasinda platformlarin altinda veya Uzerinde hi¢ kimse

(’ —w 7.1.3. ROTOBLOC’lu kaldirma sisteminin kullanimi

bulunmamalidir.

- Manevralar sirasinda platform guzergahini 6nden ve arkadan
izleyiniz.

| PTO’yu devreye sokunuz (gerekirse - bkz 3.3.1.1.).
| 2 Pnomatik kilit agma kumandasini (3) daha sonra C32 hidrolik
fonksiyonunu c¢alistiriniz:
- dagitim kutusundaki kol yukari ¢ekilerek platformun ylkselmesi
kumanda edilir,

- dagitim kutusundaki kol asagi itilerek platformun inmesi kumanda
edilir.

| ROTOBLOC'un civata uzerinde kilitlenmesi icin pndomatik kumandayi
birakiniz.
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7.1.3.1. Yatay diizlem ayari ( OPSIYON )

| 2

| 2

| 2

| 2

| 2
|

Karoser Ust platformunun yatay dizlem ayarini yapmak igin:

Butona (1) basarak ve «C31» veya «C32» fonksiyonuyla eszamanli
sekilde ihtiyaca bagl olarak kaldiriniz veya indiriniz.

Manevrayl durdurunuz ve katarin arkasindan gorsel olarak duzlemi
kontrol ediniz.

Gerekirse ayari duzeltiniz.
Ust platform 6n kisminin veya romork dikmesinin yatay ayari:

Butona (1) basarak, duruma gore K21 veya G12 fonksiyonunu ayni anda
istege gore indirme veya kaldirma yonunde galigtiriniz.

Hareketi durdurunuz ve katarin arkasindan gozle yatayhgi kontrol ediniz.
Gerekirse ayarlayiniz.
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7.2. «ST» ROMORK ARKA KALDIRMA TERTIBATI

Bu sistem iki hidrolik pistonla hareket ettirilir.

Bu ekipman, st platform alt konumdayken genis araglarin tasinmasini
sagdlar.

Bu sistem manuel olarak kilitlenir (bkz 7.2.4.).
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8.

«A» + «D» TIiPl KAROSER ALT PLATFORMU
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GENEL OZELLIKLER

Karoserin alt seviyesi iki ara¢ taginmasina izin verir ve asagidakilerden olusur:
- Plakalarin arka tarafinda veya tum yuzeylerinde opsiyonel olarak sabit platform (1).
- Bir ¢ift manuel uzatma (2). Opsiyon olarak, bu arka rampalar hidrolik olarak kumanda edilebilir.

- Bir ara platform (3), tekerlegi tasiyan yarim traverslerin takilmasini saglar. Vidal kaldirma tertibatiyla kaldirilabilir (D
fonksiyonu).
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8.2.

|

|

|

MANUEL ARKA UZATMALAR

Tasima fonksiyonlarinin yani sira, arka uzatmalar yukleme sirasinda
romork ile karoserin alt kismi arasindan araglarin gegmesini de saglarlar.

Yan dolaplardan erisilebilen Kkilitleri kullanarak arka rampalari serbest
birakiniz.

istenilen kilitteme konumuna getirinceye kadar uzatmay! hareket ettiriniz,

Rampalari kilitleyiniz.

Romorkun donebilmesi igin yeterli miktarda bosluk birakmaya

dikkat ediniz. Mutlaka yuk limitlerine uyunuz (bkz. bolum 2).

Uzatmalar kilitli degilse katarin hareket ettiriimesi yasaktir.

Opsiyon olarak, bu arka rampalar hidrolik olarak kumanda edilebilir. A2
fonksiyonu.
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f } ‘ Tekerlek boslugunun Uzerinde, bu bolgeye yerlestirilen araci algcaltmaya
1 yonelik plakalari duzenlemeyi mumkun kilan sokulebilir kapama takozlari

saglanmasi agisindan bu elemanlarin yerinde olmasi gerekir.

Yukseklikten kazanmak igin, bir aracin vyerlegtirimesinde plakalarin
takilmasi mumkundur. Bu islem igin ¢ikarilabilir elemanlarin kaydiriimasi

(1) bulunur.
/ Araclarin yuklenmesi ve indiriimesinde, surus yuzeyinin surekliliginin

gerekir.
. J " Yiik kapasitesi: (DKZ 2) ceueeveereereereeseeeressessenne 1200 kg
o= e
[ -
/’/,:H‘“\ i Tasinacak araca gore Kkilidini aginiz (alt taraftan) ve uygun konumda
1 168 L}‘;}Z\\\ A\ yerlestiriniz.
PH g EQ’E & 4\ | &
LA l.l -.\—__/u 005 \/."I ;' II| .'|
N\ b i Traversler arasindaki aciklik tasinan aracin lastik olgiileriyle

Lj"':;:_-_-___ _:-:;:fff:

‘\ J (Bkz. balim 13.1.)

uyumlu olmahdir.
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Bu ekipman, kaldirma vidasi vasitasiyla dikey olarak hareket eden iki yan
destekten (1) olusmaktadir. Bu destekler tekerlek traverslerinin (2)
baglantisina imkan verirler (bkz. Bolim 13.5). Bu donanim kabin arkasina

yerlestirilen aracin kaldiriimasini ve Ust platform altindaki kullanilabilir
alanin arttirilmasini saglar.

Kaldirma iglemi kumanda blogundan D fonksiyonuyla kumanda edilir:

f.... Yiik kapasitesi: (BKZ 2) c..e.veveeeeeereerereeseesesennes 2000 kg
A

Kumanda valfini (4) dogru yere getirerek "D” platformunun beslemesini

PTO’yu devreye sokunuz. (Bkz. bolim 3.3.1.1.)
D hidrolik fonksiyonunu c¢alistiriniz:

LT

8.41. Kullanim
|
seciniz.
|
(|
| =
o A%
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9.

«B1» TIPI TAVAN PLATFORMU
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9.1. EKIPMAN

« Tavan platformu » (1) gekici kabininin Uzerinde yer alan Ustyapinin tst 6n platformudur.
Tavan platformu manuel bir pompayla beslenen 2 pistonla hidrolik olarak kaldirilabilir.
Tavan platformu ekipmani, Ust platform alt konumdayken arag¢ taginmasina imkan vermez.
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9.2.TAVAN PLATFORMUNUN KALDIRILMASI

Kabinin devrilmesi ve gekici motoruna erisimi saglayacak sekilde bir manuel pompayla (1) beslenen 2 pistonla
hidrolik olarak hareket ettirilir, bu iglem arag¢ yukliyken yapilabilir.
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DIKKAT!
KULLANIMDAN HEMEN SONRA KOLU
KALDIRMA KONUMUNA GETIRINiz

KLP-01
9.2.1. Tavan platformunun kaldiriimasi
A, e A Sadece ara¢ dururken kaldiriimig konumda kullaniimahidir.
| &7
1 \J 2/
;,] 3 9.2.1.1. Tavan platformunun kaldirilmasi
W | Levyenin (3) ucunu (A) kullanarak, valfi (2) «Kaldirma» konuma getiriniz.
’/‘S\\ | 2 Kumanda kolu (B) tarafini (3) pistona (1) yerlestiriniz.
3 B | 2 Tavan platformu Ust konuma gelinceye kadar pompalayiniz.
1 9.2.1.2. Tavan platformunun indirilmesi
| 2 Levyenin (3) ucunu (A) kullanarak, valfi (1) «indirme» konuma getiriniz.
| 2 Kendi agirhgiyla inmeye birakiniz (gerektiginde valf (2) ile frenleyerek).
1 Valfi mutlaka (2) yeniden « Kaldirma » konumuna getiriniz.
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10.

«C2» TiPi KAROSER UST PLATFORMU
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10.1. EKIPMAN

Karoser ust platformu (1) C23 ve C24 iki hidrolik fonksiyona sahiptir, iki parcadan meydana gelmistir (2 ve 3). Platform
onde C21 ve arkada C22 yer alan iki bagimsiz vidali lonjeron ile kaldirilir.

On kisim (2) hidrolik pistonlarla yatay olarak, yukariya veya asagiya dogru egimli olarak konumlandirilabilir. Kiliteme
yan kremayer dislilerinden pnomatik olarak saglanir.

Arka kisim (3) hidrolik motorla ¢aligtirilan merkezi vidali bir mekanizmayla (mesafe 1 600) kaydirilir ve hareket alani
sonunda egilir, ayrica ilk egim manuel olarak ayarlanabilir.

A

)
N
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| 2
| 2
| 2

| 2
|
| 2

10.1.1. C2 platformu on kismi

Platformun ylkseklik ayarli 6n kisminin yUkli veya bosken hareket
ettirilmesi mumkunddar.

PTO’yu devreye sokunuz (bkz 3.3.1.1.)
C23 hidrolik fonksiyonunu galigtiriniz.

Kilitleri (1) yan kremayer diglilerinden (2) kurtaracak sekilde platformu
yavasca kaldiriniz.

Pnomatik kilit agma kumandasini (3) caligtiriniz.
C23 kumanda blogundaki kol yardimiyla platform egimini ayarlayiniz.

Kilit agma kumandasini birakiniz ve platformun kremayer diglisinde bloke
olmasi igin yavasga indiriniz.

f.‘.. Yuk kapasitesi: (bkz 2.) ..ccoeeeeeciiiiiiiiirreeeeees 1200 kg

A
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Bazi ylkleme durumlarinda, platformun Gzerinde daha buyUk bir
| yukleme yuzeyi kullaniimasi gerekebilir.
T T | Bu durumda, ekipmanla birlikte verilen aliminyum ilavelerin (1)
~ ) kullaniimasi mumkundur.
\ ks
~
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10.1.2.

|
| 2
|

®

C2 platformu arka kismi

Platformun (1) arka kismi (2) hidrolik motorla calistirilan merkezi vidali bir
mekanizmayla hareket ettirilir ve ilk egim onden manuel olarak
ayarlanabilir.

Hareket alani sonunda, platform otomatik olarak egilir, yani bu

hareketi 6nceden duisiinerek dikkatli olunmasi onemlidir.

Yuk kapasitesi: (bkz 2.) 2200 kg
o)
A

Platformun kaydiriimasi

PTO’yu devreye sokunuz (bkz 3.3.1.1.)

Istenilen hareket icin €24 hidrolik fonksiyonunu galistiriniz.
Platformun ilk egimi iki u¢ (3) yardimiyla manuel olarak ayarlanabilir.

Bu egim degisikligi sadece bosken yapilabilir.
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10.2.1.

|
| 2

Katlanir merdiven (1) yandan karosere ¢ikmak icin kullanilir.
Merdiven romorkun sol on tarafindaki dolapta muhafaza edilir.

Kullanim

Merdiveni yuvasindan g¢ikartiniz.
Merdiveni karoserin yan kenar gergevesine oturtunuz.

Seyir halindeyken merdivenin muhafaza yerinde tutulmasi gereklidir.
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11.

ROMORK ALT PLATFORMU
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11.1. GENEL OZELLIKLER

Romorkun alt seviyesi en fazla 3 aracin taginmasina imkan verir, asagidakilerden olusur:
- Bir G hidrolik on lift (1).

- Bir ¢ift H1 pndmatik 6n rampa (2),

- Bir 12 hidrolik arka lift (3)

- Bir ¢ift I1 gecis rampasi (4).

- Bir J hidrolik arka uzatma (5).




KALEPAR

KLP-01

11.2. «G1» HIDROLIK ON LIFT

Bir arag tagima fonksiyonunun yani sira, on lift (1) romork ve karosere gegis saglayan bir rampa olarak da kullanilir.
Tek arag yuklemesinde, lift alt konumdayken on platform ¢eki okuna dayanacak sekilde hareket ettirilir. Arka platform
opsiyonel olarak seyyar plakalarla (5) degistirilebilir.

Liftin arka ucuna tekerlek aski traversleri veya bir besik aski traversi sabitlenmistir (bkz 13.).

11.2.1.
I

|
| 2
|

®

| 2
| 2
|

A

Yiik Kapasitesi: (DKZ 2) c...eereeeeereereereeereeessenns 2000 kg

Kullanim
Kopilyalari (2) ve pimleri (3) gikartiniz.

PTO’yu devreye sokunuz (bkz 3.3.1.1.)
ilgili hidrolik fonksiyonunu calistiriniz: G1

Pimleri (3) ve kopilyalari (2) yeniden takiniz. Pistonlari pimlere dayanacak
sekilde koyunuz.

Pim yukseklikleri simetrik olmalidir.
On platform egimi her zaman bosken Kilitlenir.

Liftin on platformunu ¢eki okuna dayandiriniz,
Kilidi agmak igin tutamagi (4) kaldiriniz,
Daha sonra lifti yUkleme konumuna getiriniz.

Romorkun donmesi igin her zaman yeterli bosluk birakiniz.
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11.2.2. Sokilebilir Kapama Takozlari

Sokulebilir kapama takozlarini olusturan her parcga, tirnaklar ve doner
kilitlerle bir kremayere yerlestirilir.

Kapama takozlari arasindaki aciklik tasinan aracin lastik
Olguleriyle uyumlu olmahdir.

(Bkz. B&lim 13.1.)
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. L »

Romork tekerlek boslugunun dnunde yer alan rampalar havali koruklerle
kaldirilabilir, bu montaj yukliyken ayar yapilmasini mumkuan kilar. Konum
kilitteme islemi kremayer dislileri Uzerindeki bir ¢ift duz pimle (1) yapilir.
Plakalarin konumlari simetrik olmalidir.

H1 rampalarinin 6n tarafinda bulunan (1) ve elle kaydirilabilen kiuguk
rampalar (2) on liftin altindan tasinan arac¢ icin bir destek olarak
kullanilabilir.

o)

- Yuk kapasitesi: (bkz 2)...........ccennenee. 2000 kg

Kullanim

Romork kumanda dolabinda bulunan kumandayr (H1) calistirarak
korukleri sisiriniz.

Grubu pimlerle (3) kilitleyiniz.

Kumandayi (H1) kullanarak koruklerin havasini indiriniz.

Basingla tasinan rampalardan araglarin gecirilmesi mumkundur.

Yukli surus icin, rampalar mutlaka pimlerin Gizerine dayandiriimig
olmalidir.
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11.3.2. Arka ayarlar

m__,n
@ /a | Daha iyi bir yukleme konumu elde edilmesi igin rampalarin arka kisimlari
@ 4 i
@ X = algaltilabilir.
%
@

& Rampalarin arkasini algaltmak igin (1) :

- ) /

= 1 2 Kilit pimini (4) ¢ekiniz ve %4 tur dondurtunuz.
4 | 2 Rampayi 3 konumdan birine yerlestiriniz.

1 V
| i Sabitlemek igin kilit pimini yatay olarak yerine takiniz.

® Bu islem bosken yapilmalidir.
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11.4.1.
|2
|
|
i

11.4. «I2» HIDROLIK ARKA LIFT

Bu lift (1) hidrolik olarak ¢aligir, ara¢ tagimada ve araglarin arka uzatma
ile tekerlek boslugu arasindan ge¢gmesinde kullanilir.

Liftin arka ucuna tekerlek aski traversleri veya bir besik aski traversi
takilmigtir (bkz bolim 13).

'—f—" Yiik kapasitesi: (bKz 2) ....o.rvrveeen... 2000 kg

Kullanim

PTO’yu devreye sokunuz (bkz 3.3.1.1.).
Kopilya (2) ve pimleri (3) ¢ikartiniz.

I2 hidrolik fonksiyonunu ¢alistiriniz.

Kopilya (2) ve pimleri (3) yerine takiniz. Pistonlari pimlere dayanacak
sekilde koyunuz.

Pim yukseklikleri simetrik olmalidir.
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L 11.5.1.
| 2
1
| 2

«1» PASI

Arka rampalar (1) tasimanin yani sira yukleme sirasinda gegis rampasi
olarak da kullanilir.

Rampalar (1) kol (2) kullanilarak manuel olarak kaldirilabilir:
- Yuksekteyken giris veya kaldirma rampasi olarak kullanilabilirler.

- Destek ayaklarina (3 veya 4) dayanarak kaldirma rampalari
olustururlar.

'—':“ Yiik kapasitesiz (bkz 2) ...oveverreeennn, 1500 kg

Kullanim

Kolu (2) kullanarak rampayi (1) kaldiriniz.

Kilavuz ayakla (3) rampa istenen konumda desteklenebilir.
Rampalari ara bir konuma koymak igin:

Rampalari yuksek konuma getirip ayaga (3) yaslayiniz.
Ayaklari (4) serbest birakiniz.

Kolu (2) kullanarak ayaklara (4) yaslanana dek rampalari asag indiriniz.
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.6. «J» A

1 650 mm mesafeli hidrolik uzatma (1) ayni zamanda yukleme rampalarini
(2) muhafaza etmek igin de kullanilir.

f.‘.. Yiik kapasitesi: (DKZ 2)....oveeeerereerereeeeresennes 2000 kg

A

Yukleme rampalarinin yuvalari, kilitleme tutamagi (3) ile acilir.

11.6.1. Kullanim

1 2 Kilit tutamag@ini (3) aginiz, arka takozlari (4) indiriniz.
| 2 PTO’yu calistiriniz (3.3.1.1. bélumuine bakiniz).

| «J» hidrolik fonksiyonunu calistiriniz.

Hareket sonunda, uzatma kendiliginden egilir, dolayisiyla bu

hareket dustintuilerek dikkatli olunmasi onemlidir.



KALEPAR

KLP-01

11.7.

i

i

i

YUKLEME RAMPALARI |

Yukleme rampasi (1), yukleme ve bosaltma islemleri igin tekerlek
takozlarinin (2) ucuna baglanmistir.

f%.o Yiik kapasitesi: (bKZ 2)......oeeveeveeneeene. 1500 kg

Tekerlek takozlarini (2) en son kilit yuvasina yerlestirmek igin kilit pimlerini
(3) sikiniz.

Tekerlek takozlarinda yuvarlayarak rampalari yuvalarindan ¢ikartiniz ve
bunlari uglarindan sabitleyiniz.

Uzatmalari (4) aginiz.

1500 kg/dingil’e kadar araclarin gegisi icin (yukleme ve bosaltma):

Rampalari (1), arka uzatmanin ucuna yerlestiriimis ¢ikmalara (2) asiniz
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|2

1500 kg/dingil’e kadar aragclarin gegisi i¢in (yukleme ve bogaltma):

Bu durumda, rampalar Ust platformun (3) arkasina asiimalidir.

Surus sirasinda, rampalar arka uzatma igerisindeki yuvalarina
yerlestirilmis olmalidir. Yola c¢ikmadan o©nce, rampalar

kullanilmamisg olsalar dahi dolap kapaklarini kontrol ediniz.
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12.

«K2» TiPI ROMORK UST PLATFORMU
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12.1. EKIPMAN

"K2" tipi Ust platformda (1), romork hidrolik kumanda dolabinda bulunan bir kumandadan idare edilen hidrolik

fonksiyonlar bulunur. Birinci k24 fonksiyonu platformun 2 000 mm hareket mesafesi icinde kaydiriimasini saglar (2).

Platform “K2” sunlardan olusur:

- Hidrolik 6n uzatma k 23 (3), hareket mesafesi 1 600 mm, hareket sonunda egilme, kaldirma iglemi i¢cin mafsalli
plakali.

- Bir hidrolik merkezi lift k25 (5), pnomatik kilitli.

- Bir arka lift k26 (6), yukari veya asagi egilebilir. On kisim 1 250 mm mesafede hidrolik olarak kayar.

- Opsiyonel olarak, sabit platform yerine (4), platformun ortasinda, sdkulebilir kapama takozlari kullanilabilir.
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«K2» ESI

Bu K24 fonksiyonu platform konumunun asagidakilere gére uyarlanmasini

_ e saglar:
— ) i ® -

' K26 HEEI K24 K23 | e yapilacak manevraya gore, (ekipmanin yuklenmesi, bosaltiimasi),

; £ Tl e romork alt platformu tzerindeki araglarin konumuna gére.

—-=l-"="--- - I.,I_;—ﬂ}—_}i'—?_‘—_m-

. B e 5 : 12.2.1. Kullanim

| g @ [ ] g ® ] ® |

e | HEE! , K24 |8 K23 ‘

B f ) [ Yuk kapasitesi: (bkz 2.).......ccceiiiiiiiiiinniennnn. 8000 kg
' ' A A

| PTO’yu devreye sokunuz (bkz. 3.3.1.1.).

| 2 Platformu ileri (1) veya geri (2) kaydirmak icin K24 fonksiyonunu
kullaniniz.

Surus igin, platformun konumu katar hareketini (karoser ve

romork arasinda) engellemeyecek sekilde ve en iyi yiik dagilimi
elde edilecek sekilde olmalidir.
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«K2» 0 ASI

Ust platform (K2), énde 1.600 mm mesafeli bir hidrolik uzatma (1)
donanimlidir.

Hareket alani sonunda, uzatma asagiya dogru devrilir, bu karoserin Ust
seviyesine gegis igin daha uygun bir agi elde edilmesini veya yukun
hafifce alcaltilmasini saglar.

Uzatmanin hareket yataklari ayni zamanda aracin yukari kaldirilmasini
sagdlar.

(... Yiik Kapasitesi: (KZ 2.)oovvveveeeerssssesseeeeeeene 2600 kg

A A

Kullanim
PTO’yu devreye sokunuz (bkz. 3.3.1.1.).

Platformu ileri (1) veya geri (3) kaydirmak igin K23 fonksiyonunu
kullaniniz.

Surus igin, platformun konumu katar hareketini (karoser ve

romork arasinda) engellemeyecek sekilde olmalidir.
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Hareket alani sonunda, uzatma asagiya dogru devrilir.
Uzatma bu konuma gectiginde operator hareketi onceden

gormelidir.

Her zaman karoser ve romork uzatmalari arasinda yeterli miktarda
bosluk birakmaya dikkat ediniz.

Uzatmanin tekerlek yataklari bir kaldirma rampasi olusturacak sekilde elle
kaldirilabilir. {A}, {B}, {C}, {D}, {E}, {F} ve {G} olmak lizere 7 edim ayari
yapilmasi mumkundur:

Rampayi (1) sabit tutarak, iki kilide (3) bagl olan halati (2) ¢ekiniz.
Rampanin (1) egimini ayarlayiniz ve halati (2) birakarak kilittenmesini (3)
saglayiniz.

Pimlerin (4) yardimiyla kilitleri emniyete aliniz.

Bosken rampalari alt konuma getiriniz ve pimlerle (4) guvenligini

saglayiniz.
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12.4. «K2» PLATFORMU ORTA LIFT

Ust platformda otomatik kilitli pistonlarla idare edilen bir hidrolik merkezi lift (1) bulunur.
Bu lift ara¢ tasimada ve araglarin arka uzatma ile 6n uzatma arasindan ge¢gmesi icin kullanilir.
Liftin arka ucuna tekerlek aski traversleri veya bir besik aski traversi takilmigtir (bkz bolim 13).
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12.4.1. Kullanim |
N\ S = = ’.. Yuk kapasitesi: (bkz 2.)............... 2000 kg
o5k N K4 K23 A A
,_—@;—1" —J,' _i=+3=
ol I !" ‘;‘:'4 """ﬁ " PTO’yu devreye sokunuz (bkz. 3.3.1.1.).
Yaald | T i | Liftin egimini yUkseltmek (2) veya algaltmak (3) igin K25 kumandalarini

kullaniniz.
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12.5. «K2» PLATFORMU ARKA LIFT

Ust platformda (1), kaldirilabilen (orta sinif 10 arag yiiklemesi icin) veya indirilebilen (9 buyUk sinif arac yiiklemesi icin) bir
arka lift (2) bulunur. On kisim “A” 1 250 mm hareket mesafesi icinde hidrolik olarak kaydirilir.

Bu arka lift, ara¢ tasimada ve araclarin katarin Ust sirasina gecisinde kullaniimaktadir.

indirme

Kaldirma
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"A" Kayar kismin kullaniimasi

Kayar kismin on tarafinda yer alan bir cift panel (1_) bu alana konulan
araclarin alcaltilmasi igin kullanilir.

r... Yiik kapasitesi: (bKzZ 2.)....ccceererveemrerrerererrenes 1500 kg

PTO’yu devreye sokunuz (bkz. 3.3.1.1.).

Kayar kismi uzatmak (1) veya geri gekmek (3) icin K26 fonksiyonunu
kullaniniz.
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: |
12.5.2. Ving¢ kullanimi (kaldirma)
R e R Yiik kapasitesi: (bKz 2.)......ccceerreereerresreennens 2200 k
osf M k48 K23 P ( ) 9
| PTO’yu devreye sokunuz (bkz. 3.3.1.1.).
F— W g ® | K24 fonksiyonunu (3) kullanarak “K2” platformunu maksimum arka konuma getiriniz

| K25 : I*ZEfl_ | K23 _. | Arka alt uzatmay! hafifge gikartiniz (yaklasik 50 cm).
| K26 fonksiyonunu (2) kullanarak “A” kayar kismi komple geri gekin.

| Plakalar arasindaki bogluktan (1) kilidi agmak igin kolu (2) ¢ektiginizde liftin altinda yer
alan orta ayak (4) serbest kalir.

| 2 K22 ve K21 fonksiyonlarini kullanip Ust platformu asagi indirerek ayagi (4) kremayere
dayanacak sekilde oturtunuz.

A Arka alt uzatma tamamen disarida iken destek ayagini kremayere
yaslamayiniz.
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| 2

|

A

Destek ayagi dik, dengeli ve tamamen acgilmis olmali ve hem

dan hem de soldan kremayer dislerine oturmalidir.

Pimleri (5) kollarin (6) 4unci ve 8inci delikleri arasina yerlegtirebilmek icin Ust
platformu algaltiniz.

Platformu sadece destek ayaginin uzerinde birakmayiniz.

Platform 2 pimin hem sagdan hem de soldan takilmasiyla
tamamen emniyete alinmalidir.

Destek ayagini (4) serbest birakmak igin platformu kaldiriniz ve bunu liftin altina
kilitleyiniz.

Daha sonra lifti yukleme konumuna getiriniz.

Platformun altina girmeyiniz, kollarinizi sokmayiniz ve platformun

altina baginizi sokmayiniz.
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: |
12.5.3. Ving kullanimi (indirme)
R e R Yiik kapasitesi: (bKz 2.)......coeerreereerrerereennen. 2200 k
sk B ka4l K23 P (bkz2) g
| PTO’yu devreye sokunuz (bkz. 3.3.1.1.).
F— W g ® : | K24 fonksiyonunu (3) kullanarak “K2” platformunu maksimum arka konuma getiriniz.

K5V |8, K24 [§ K23 | i Arka alt uzatmay! hafifge ¢ikartiniz (yaklasik 50 cm).
| K26 fonksiyonunu (2) kullanarak “A” kayar kismi komple geri gekin.

| Plakalar arasindaki bogsluktan (1) kilidi agmak i¢in kolu (2) ¢ektiginizde liftin altinda yer
alan orta ayak (4) serbest kalir.

| 2 K22 ve K21 fonksiyonlarini kullanip Ust platformu asagi indirerek ayagi (4) kremayere
dayanacak sekilde oturtunuz.

A Arka alt uzatma tamamen disarida iken destek ayagini kremayere
yaslamayiniz.
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Destek ayagi dik, dengeli ve tamamen ac¢iimis olmali ve hem
sagdan hem de soldan kremayer diglerine oturmalidir.

Platformu sadece destek ayaginin uzerinde birakmayiniz.
konumdayken pimleri (5) platform uzerindeki en yakin kol
mafsalina takarak emniyete aliniz.

Kollar (6) serbest birakmak igin kilitleri (7) aginiz.

Platformun altina girmeyiniz, kollarinizi sokmayiniz ve platformun
altina baginizi sokmayiniz.

| Pimleri (5) gikartiniz.

| 2 Ust platformu ylkseltiniz ve pimleri (5) kollarin (6) 5inci ve 7nci delikleri arasina
yerlestiriniz.

| 2 Kapali konumdayken Kilitleri (7) takiniz.

| 2 Destek ayagini (4) serbest birakmak icin platformu kaldiriniz ve bunu liftin altina
kilitleyiniz.

| Daha sonra lifti yukleme konumuna getiriniz.
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Opsiyonel olarak, sabit platform yerine, platformun ortasinda, sokulebilir
kapama takozlari (1) kullanilabilir.

Takozlari olusturan her parga, tirnaklar (4) ve yayl Kilitlerle (3) bir
kremayere yerlestirilir.

B — Yik kapasitesi: (bkz 2.).....cceeceiiirieenciiiineen. 1500 kg

(Bkz. Balim 13.1)
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{ ] Kumandalar calismadiginda “K2” ust platformunun  hidrolik
1 fonksiyonlarina platformun kumanda Unitesinden (2) elle kumanda etmek
/ mumkunddr.
;‘) | Kabin iginde bulunan acil durum levyesini kullanmak istediginiz fonksiyonun elemanina
P _ takiniz.
| PTO’yu devreye sokunuz (bkz. 3.3.1.1.).
| 2 Acil durum levyesini kullaniniz.

Kumanda blogundaki kol ¢cekilerek veya yukari kaldirilarak asagidakiler kumanda edilir
* Platformlarin kaldirilmasi,
* Uzatmalarin digari ¢ikartilmasi.

Kol itilerek veya asagi indirilerek agsagidakiler kumanda edilir:
* Platformlarin indirilmesi,
* Uzatmalarin geri ¢ekilmesi.

Kumanda uniteleri devre icerisindeki sarsintilar Onlenerek

yavasca hareket ettirilmelidir.

Kumanda kollarini higbir zaman ¢alisir durumda bloke etmeyiniz.

Hareket edecek parcgalarin guzergahini her zaman dikkatle

izleyiniz.
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Ust platforma ¢ikmak igin, karoserin sol tarafinda yer alan merdivenden
(1) yararlanilabilir (sag tarafta ikincisi opsiyoneldir).

Seyir esnasinda merdiven katlanir.

2 Merdiven « surus » konumundayken bunu kullanarak ust
S platforma ¢ikmak yasaktir.

| 2 Merdiveni kullanmak igin:
| 2 Kilidi (2) aginiz.

| 2 Merdiveni hafif¢ce kaldiriniz ve sol ayagini kilide (3) yaslayarak dikey konuma getiriniz.
| 2 Merdiveni bu konumda (3) kilitleyiniz.
1 \ & Merdivenin ayagdinin iyice sabitlendiginden emin olunuz.

g )
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13.
SABITLEME ELEMANLARI VE

NAKLIYE AKSESUARLARI
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Platform yuzeyinin bazi kisimlarinda, araglarin tekerleklerini yukleme
yuksekligi agisindan uygun konumda tutmak igin dugunulmus plakalar (1)
olusturmayi saglayan seyyar elemanlardan olusur.

Takozlar, yerleri degistirilebilen sokulebilir traverslerden (1) olusurlar, bu
sayede tasinan aracin ve lastiklerinin boyutlarina uygun bir yuzey bos
birakilabilir.

Tekerlek yolu Uzerinde kapama takozlarini (1) kilitlemek veya bunlari
platformun ortasinda muhafaza etmek igin sabit ve oynar (2) tirnaklar
platform Uzerindeki deliklere oturtulur.

Yola ¢itkmadan once seyyar elemanlarin dogru sekilde oturdugu
kontrol edilmelidir, zira bir elemanin seyir halinde diusmesi kazaya
yol acabilir.
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SoOkulebilir kapama takozlari bulunan arag tasiyici ekipmanlara arag yukleme igleminde, iyi bir tespitleme igin bazi
kosullara uyulmalidir (semaya bakiniz).

1. Sokulebilir kapama takozlari (2) arasindaki agiklik (1) (L) tasinan aracin lastik dl¢uleriyle (d) (D) uyumlu olmahdir.

2. Sokulebilir kapama takozlari (2) bosluk araliklari N = 34 mm olan yuvalari (3) bulunan bir kremayere oturtulur.

3. Ureticilerin talimatlarina uygun olarak, lastik oturma araligi (1) icin tekerlek gapinin 1/6’sina esit bir oturma ylksekligi
(h) elde edilecek sekilde ayarlanir:

Asagidaki tabloda tekerlek ¢api dogrultusunda uyulmasi gereken yukseklik (h) ile minimum ve maksimum aralik (1)

Olculeri verilmistir.
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Katar tekerlek ylizeyi ile aracin alt noktalari (kasa alti; egzoz borusu) arasinda yeterli boglugu her zaman

koruyunuz.

Asagidaki tabloda bazi ornekler verilmistir

Minimum aralik (I) Maksimum aralik (L)

Tekerlekgapr — Lastik tipi

554 mm 398 mm | 1083 mm | 13 | 471 mm | 150 mm | 15 135/80 R13
607 mm 432 mm | 110 mm | 14 | 502 mm | 154 mm | 16 165/ R13

614 mm 432 mm | 110 mm | 14 | 502 mm | 154 mm | 16 155/ R14

639 mm 466 mm | 121 mm | 15 | 502 mm | 142 mm | 16 255/55 R15
685 mm 466 mm | 112mm | 15 | 537 mm | 150 mm | 17 225/65 ZR15
642 mm 466 mm | 121 mm | 15 | 501 mm | 141 mm | 16 205/55 ZR16
698 mm 466 mm | 110 mm | 15 | 537 mm | 147 mm | 17 215/65 R16

750 mm 500mm | 115mm | 16 | 570 mm | 152 mm | 18 235/65 R17
(*) = takozlar arasindaki yuva N sayisi

Uyulmasi gereken emniyet kurali:

Sokulebilir kapama takozlari kullaniimadigi durumlarda, iki takoz arasinda asiri bir bosluk yaratmamak igin

takozlarin gergeveler arasinda duzenli bir sekilde yerlestirilmesi gereklidir.

DR s —P | foms ] (s s |.|_&-u (] (s o)) (o o

Hatall yerlesim —> (i oo o 0 0 i v 0 0 0 feme )
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Kalclzllrrlna rampalari, platformlar arasindaki boslugun daha iyi kullaniimasi sayesinde daha uygun bir yUklemeyi
saglarlar.

HER DURUMDA, ARACLARIN YATAY DUZLEME ORANLA MAKSIMUM AGISI TASINACAK ARAGLARIN
URETICISININ IZNINE BAGLIDIR.

13.2.1. Konumlandirma

Platform Uzerinde her 50 mm’deki deliklerde rampalarin konumlandiriimasi mamkunddar.

Katlanmig konumdayken, destek ayaklari katlanmis olarak platform UGzerine koyulan rampalarin altinda bulunur ve
boylece arag gegisine izin verirler.

UST PLATFORM

Lt o - o __.-"_'_ — =

ALT PLATFORM
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|

|
| 2

ﬁ 13.2.2. Yerlestirme

Tirnaklar (1) yardimiyla rampayi platform Gzerindeki deliklere geciriniz
Rampanin onunu kaldiriniz, basliklar (2) delikli sa¢ Uzerindeki deliklere
oturtunuz.

Kaldirma rampalarinin  egimi destek c¢ubuklarinin  yukseklikleri
deqistirilerek ayarlanir:

pimleri (3) 90° donduriniz ve sdkunuz,

plakalar (5) ve tutamaklar destek gubugunun (4) alt kismindaki yan
yuvalara bloke oldugunda pimler (3) kilitlenmistir.
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Rampalarin altindaki destek c¢ubuklarinin baglanti konumlarinin
degistiriimesi mumkundur:

| 2
| 2
| 2
| 2

destek ayaginin alt kismini sokunuz,

resimde gosterildigi sekilde dikmeleri (6) ¢ikartiniz,
parcalari (6) ve destek ayaginin alt kismini yeniden takiniz,
grubu pimlerle (3) kilitleyiniz.

Destek ayagi rampanin ucundan en fazla 400 mm uzaklikta
konumlandiriimahdir. Ayni rampa c¢ifti igin ayarlama her zaman
simetrik olmalidir.
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RAMPA TAKOZLART

13.3.

0000000000

0000

Bu elemanlar rampa cifti bagina bir takoz olmak Uzere araclarin kaldirma
rampalari Uzerinde sabitlenmesi igin kullaniimistir.

Montaj:
Takozu (1) dayanaklari (4) asagida olacak sekilde rampa uUzerinde

kaydiriniz.
Baglanti, kancalarin (3) rampa uzerindeki deliklere girmesi ve tutamagin

(2) dondurulmesiyle saglanir.

Arac bir rampa c¢ifti Uzerine yuklenip takoza dayandiginda, tekerlek
tutamaga dayanarak grubun kilitli durmasini saglar.

Bir rampa takozu (1) kullanilmamissa, geri alinmali ve bir kaldirma
rampasi Uzerine duz olarak konulmalidir. Bu durumda da kancalariyla (3)

kilittenmis olmalidir.
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13.4.

13.4.1.

| 2

| 2

TEKERLEK TAKOZLARI

iki takoz tipi araclarin platformlar Gizerinde hareketsiz durmasini saglar.

Seyyar takozlar

Bu elemanlar platform Uzerindeki deliklere sabitlenirler.

Takozlarin (1a veya 1b) platform deliklerinde (2) tutulmasi doner kilitlerle
(3) saglanir.

Kollar (4) katarin 6nlne veya arkasina dogru cevrildiginde takoz
kilitlenmistir.

Takozlar sabitlenecek aracin lastiklerine dayanacak sekilde
konumlandiriimalidir.
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13.5. MAFSALLI TAKOZLAR (MONTAJA GORE)
Bu elemanlar bazi platformlarin ug kismina yerlegtirilmistir (tipine gore).
Ustyapi Uizerinde:
1 Levyeyi takoz plakasina yerlestiriniz ve grubu istenen konuma gelinceye kadar dondurunuz (yukariya dogru).
Konumunda kilittenme otomatik olarak gerceklesir.
1 2 Levyeyi yan kilide (1) yerlestiriniz. Once kilidi disten c¢ikaracak sekilde yavasga kaldiriniz, daha sonra ayni

konumda tutarak takoz grubunu asagiya dogru dondurunuz.
Romork arka uzantisinda:
Kilitleme ve acma tutamaklar (2) sikilarak yapilir.
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Bu elemanlar yukli bir aracin dingillerinden birini desteklemek igin
kullantlir.

Lift kollari (1) Gzerine yerlestirerek traversleri (2 ve 3, veya 5) takiniz.

Traversler (2 ve 3) aracin dingil mesafesine gére konumlandiriimahdir, X
acikhgi yuklenen aracin lastik boyutlarina adapte edilmelidir.
Kilittenme, tirnaklarin (4) lift kollarindaki (1) deliklere girmesiyle saglanir.
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4

A KAYISLARI

Bazi JUreticiler aracglarinin klasik takozlar disinda, 0Ozel kayislarla
tespitlenmesini dngorurler. LOHR araci tespitieme noktalari olarak aracin
lastiklerini kullanir.

Kayisin ucunu (1) perfore sacin deligine gegiriniz.
Kilif (5) takili kayigi (2) lastik sirtina gegiriniz.
Gergi kancasini (3) perfore saca takiniz.
Mandalli gergiyi (4) perfore saca sabitleyiniz.
Mandal (4) yardimiyla kayisi geriniz.

Aracin sabitlenmesi igin kayis iyi gerilmis olmalidir.

Yolculuk boyunca duzenli olarak kayis gergilerini kontrol ediniz.
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13.7.1.  Hafif araglari baglama (VDI 2700 direktiflerine uygun olarak)

Araclar, arag tasiyici Uzerine tercihen hareket yonuyle ayni dogrultuda yuklenirler. Bazi durumlarda, arag¢ tasiyicinin
veya tasinacak aracin tasarimindan dolayi, araglarin geri yuklenmesi gerekebilir.

Olanaklar cercevesinde, yuklenen araclar, arac tasiyicinin boyuna ekseni Uzerinde merkezlenmis olmaldir.

Otomobil Ureticisinin sartnamelerine gore, yuklenen araglarin arasinda bir guvenlik mesafesi birakilmahdir.

Arag tasiyicinin tam olarak yuklenmedigi durumda, araglarin toplam agirlik merkezi mimkun olan en alt seviyede olacak
sekilde yerlestiriniz.

Kisa mesafelerde dahi katarin hareket ettirilmesi igin araglarin baglanmasi zorunludur.

Bazi ureticiler Urlinleri igin 6zel tespitleme normlari belirlerler, bu normlara uyulmasi onemlidir.

Baglama guvenligini garanti etmek igin, hafif araglar (HA) icin KALEPAR Urunu takoz ve kayiglar kullaniimalidir.
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lasinacak araclarin Ureticisi tarafindan verilen talimatlar olmadiginda,
uygulanacak kurallar asagidaki gibidir:

- Hareket yoniinde yuklenen araglar:

arka tekerlegin onlne ve arkasina bir takoz. Bu arka tekerlege ug¢ noktall
kayisla ilave baglama ve ¢aprazindaki on tekerlek dnune bir takoz.

- Hareket yoniinun tersine yuklenen araclar:

arka tekerlegin onune ve arkasina bir takoz. Bu tekerlegin ¢aprazina, on
tekerlegin onune ve arkasina bir takoz. Her iki tekerlek igin her biri ¢
noktall olan kayigla ilave baglama.

- Egimli yuklenen son arag:
egimli ve kaldirma rampasiyla yuklenen araglarda, son yuklenen arag
daha fazla tertibatla baglanmalidir.

Son dingil tekerleklerinin arkasindakiler iki tekerlek takozu ve Ug¢ noktali
bir kayisla (3) baglanmalidir.

Kullanilacak takozlar:

- seyyar tekerlek takozlari (bkz. 13.4.1.),

- mafsalli takozlar (bkz. 13.5.),

- tekerlek destek traversleri (bkz. 13.6.),

- Takozlama islemi kayis takilarak emniyete alinmalidir (bkz. 13.7.).

Yolculuk boyunca duzenli olarak tespitlemeyi kontrol ediniz.
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14.

DOLAPLAR VE DEPOLAMA EKIPMANLARI
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14.1.

KAROSER DOLAPLARI

Karoser arkasina biri sagda biri solda olmak uzere iki dolap
yerlestirilmigtir, dolaplar dort kose erkek anahtarla kapatilir (1).

Sag tarafta bulunan dolapta hidrolik, pnodmatik ve elektrik donanimlarinin
kumandalari yer alir.

Muhtelif malzemeler i¢in kullanilabilen sol arka dolaba kaldirma vidalarini
yaglamak igin sprey sisesi konulmustur.

Dolabin her zaman diuzgince kapatildigindan emin olunuz,
yolculuk sirasinda kazara agilmasi kaza riskine sebep olabilir.
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ESNEDI

Cekici tarafinda musait olan bolume dolaplar (1) ve bir stepne tasiyici (2)
konulabilir

Emniyet destegini (4) serbest birakmak icin iki pimi (3) kaldiriniz.
Tutma kayisini gevsetiniz (5).

Stepneyi yuvasinin disina dogru kaydiriniz.
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14.3. ROMORK DOLAPLARI

Dolaplar (1) romorkun tekerlekleri arasindadir, bunlar ust taraftaki kilitle
(2) ustten kilitlenirler.

Emniyet pimini ¢ekiniz, dolap kapagini (1) tutunuz ve kilidi (2) kaldiriniz.

Sag tarafta bulunan dolapta hidrolik, pndmatik ve elektrik donanimlarinin
kumandalari yer alir.

Sol tarafta yer alan dolap aksesuarlarin saklanmasi igin ayriimigtir.

Dolabin her zaman duzgunce kapatildigindan emin olunuz,
olculuk sirasinda kazara agilmasi kaza riskine sebep olabilir.
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14.4.
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ROMORK ON DOLABI VE STEPNE

Rdmorkun 6n kismi stepne (sag taraf) ve gesitli aksesuarlarin (sol taraftaki
dolap) yerlestirilebilecedi sekilde dizenlenmigtir.

Stepne veya dolaba erigmek icin on liftin ¢ikartilmasi gerekebilir. Bazi
durumlarda, romorkun kismen bosaltiimasi gerekebilir.

Stepne (2) kollu bir kelebek somunla (-) yuvasina sabitlenmistir.
Aksesuar dolabinin kapama saci (1) Klipsli pimle (3) yuvasina gegirilip
sabitlenmistir.
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14.4.1. Stepneye ulagsmak igin

Romorkun on kenar cergeveleri yatirilabilir, bu sayede liftin altindaki
dolaplara kolayca erigilebilir.

Bijon anahtarini (2) kullanarak emniyet civatasini (2a) sokunuz.
ki kilidi (3) aginiz.
Kenar gergevesini (*1) yatiriniz.

Dolabin mutlaka duzgiince kapatildigindan emin olunuz, yolculuk
sirasinda kazara agilmasi bir kazaya sebep olabilir.
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14.1.

KAROSER DOLAPLARI

Karoser arkasina biri sagda biri solda olmak uzere iki dolap
yerlestirilmigtir, dolaplar dort kose erkek anahtarla kapatilir (1).

Sag tarafta bulunan dolapta hidrolik, pnodmatik ve elektrik donanimlarinin
kumandalari yer alir.

Muhtelif malzemeler i¢in kullanilabilen sol arka dolaba kaldirma vidalarini
yaglamak igin sprey sisesi konulmustur.

Dolabin her zaman diuzgince kapatildigindan emin olunuz,
yolculuk sirasinda kazara agilmasi kaza riskine sebep olabilir.



KALEPAR
KLP-01

ESNEDI

Cekici tarafinda musait olan bolume dolaplar (1) ve bir stepne tasiyici (2)
konulabilir

Emniyet destegini (4) serbest birakmak icin iki pimi (3) kaldiriniz.
Tutma kayisini gevsetiniz (5).

Stepneyi yuvasinin disina dogru kaydiriniz.
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14.3.

ROMORK DOLAPLARI

Dolaplar (1) romorkun tekerlekleri arasindadir, bunlar ust taraftaki kilitle
(2) ustten kilitlenirler.

Emniyet pimini ¢ekiniz, dolap kapagini (1) tutunuz ve kilidi (2) kaldiriniz.

Sag tarafta bulunan dolapta hidrolik, pndmatik ve elektrik donanimlarinin
kumandalari yer alir.

Sol tarafta yer alan dolap aksesuarlarin saklanmasi igin ayriimigtir.

Dolabin her zaman duzgunce kapatildigindan emin olunuz,
olculuk sirasinda kazara agilmasi kaza riskine sebep olabilir.
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14.4. ROMORK ON DOLABI VE STEPNE

Rdmorkun 6n kismi stepne (sag taraf) ve gesitli aksesuarlarin (sol taraftaki
dolap) yerlestirilebilecedi sekilde dizenlenmigtir.

Stepne veya dolaba erigmek icin on liftin ¢ikartilmasi gerekebilir. Bazi
durumlarda, romorkun kismen bosaltiimasi gerekebilir.

Stepne (2) kollu bir kelebek somunla (-) yuvasina sabitlenmistir.
Aksesuar dolabinin kapama saci (1) Klipsli pimle (3) yuvasina gegirilip
sabitlenmistir.

Aksesuar dolabinda ayrica Ustyapiya tirmanma merdiveni de bulunur.
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14.41.

Stepneye ulagmak igin

Romorkun on kenar cergeveleri yatirilabilir, bu sayede liftin altindaki
dolaplara kolayca erigilebilir.

Bijon anahtarini (2) kullanarak emniyet civatasini (2a) sokunuz.
ki kilidi (3) aginiz.
Kenar gergevesini (*1) yatiriniz.

Dolabin mutlaka duzgiince kapatildigindan emin olunuz, yolculuk
sirasinda kazara agilmasi bir kazaya sebep olabilir.
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AVADANLIK

Avadanlik Ustyapi alet dolabinda bulunmaktadir, icerisinde asagidaki
malzemeler bulunur:

- 32 mm’lik bir bijon anahtari (1).

Vidali kaldirma tertibatinin asinma kontrolunun yapilmasini saglayan
bir kalinlik gubugu (1,5 mm) (2).

« tavan platformunun» manuel hidrolik kaldirma pompasi icin kumanda
levyesi (3).

Mafsalli tekerlek takozlari i¢in bir levye (gerekirse 4).

Baglanti stabilizatora plakalarinin asinma kontrolu icin bir kalinlik
cubugu (5)

- Dolaplari agcmak icin dort kose erkek anahtar (5).

Kapaklarin mutlaka diizglince kapatildigindan emin olunuz,
olculuk sirasinda kazara agilmasi bir kazaya sebep olabilir.

- Ust kumanda elemanlarinin emniyet modunu calistirmak igin bir
kumanda kolu (7) (ekipman tipine gore).

- Kaldirma civatalarinin bakimi igin 6zel bir yag spreyi (8)
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Katar bir adet tekerlek takozu ile birlikte teslim edilir (2).
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15.

GUVENLIK EKIPMANLARI
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Korkuluklar platformlar 2 metreden az bir yukseklikte

kullanildiginda sdkiulebilirler. Diger her turli konfigirasyonda, bu
elemanlar mutlaka yerinde olmalidir.

Operator halatlarin iyi durumda olmalarina dikkat etmeli ve hasar
gormeleri durumunda bunlari degistirmelidir.

Sokme / Takma

Bu islem platform alt konumda yapilmalidir:
Uclarda bulunan yayli gergileri (1) cikartiniz.
Dikmeleri (2) yerlerinden c¢ikartiniz.

Korkuluklari halatlarla sariniz, daha sonra grubu alt platform Uzerine
sabitleyiniz (6rnegin bagaj lastikleriyle).
Korkuluklar sokuldiuklerinde, mutlaka ekipmanla birlikte

birakilmalidir.
Yeniden takarken, kablolarin konumlarina ve gerginliklerine dikkat ediniz.
Yayli pimlere (3) bastiriniz.
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15.2.

A Operator duzenli olarak korkulugun gergisini ve durumunu kontrol etmelidir. Korkuluk montajinda degisiklik

yapilmasi yasaktir.
Korkuluk halatlari, baglantiyi ve gerginligi saglayan iki yayh gergiyle (1) sabitlenmiglerdir.
1 Gergi kontroll gorsel olarak yapilir, halatlar gergin olmali ve sarkmamalidir.
1 Gerekirse halatlari yeniden geriniz.
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15.3. UST PLATFORMLARA ERISIM
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Guvenlik agisindan:

- platformlarin yukseklikleri 2 metreyi asmamak kaydiyla Ust platformlara (Ustyapi ve romork) erigime izin verilir.

- karoser ust platformuna erisim, Ustyapinin kenarinda bulunan romork baglanti grubundaki kiguk merdiven (1)
kullanilarak saglanir.

- karoserin Ust platformunda yuklu bulunan arag¢ igin takoz ve kayis yerlestirme iglemi, katarin yaninda ayakta
durularak yapilmahdir.



KALEPAR
KLP-01

16.

YAGLAMA SEMALARI
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16.1. SEMBOLLER

isLEM SEMBOLLERI GRESLEME NOKTASI SEMBOLLERI
- Mil K.I.lt
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16.2.
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